RIADENIE PROCESOV
okruhy otazok ku skiske

Rozvetvené regulaéné obvody — kaskddova regulacia, doprednd kompenzacia poruchy, kompenzacia dopravného

oneskorenia, pomerova reguldcia

Fourierova transformacia — matematicky aparat k sledovaniu procesov s periodicky sa opakujucim vstupnym

signalom.

Frekvenény prenos — definicia frekven¢ného a zdruzeného frekvenéného prenosu, ich odvodenie z prenosu, amplituda
a faza frekvencného prenosu, karteziansky a polarny tvar frekvenéného prenosu. Frekvenény prenos
sériovo zapojenych systémov.

Odozva linearneho dynamického systému na harmonicky signal (sinusovy signal): odvodenie pre systém 1. radu.
Odozva linearneho dynamického systému na harmonicky signal vSeobecne. Vyuzitie odozvy na
harmonicky signal pre identifikaciu frekvencného prenosu.

Frekvenéné charakteristiky (FCH) linearnych spojitych systémov: amplitidova, fazova, amplitidovo-fazova

(Nyquistov graf), logaritmickd amplitidova a logaritmicka fdzova FCH (Bodeho grafy). Odvodenie FCH a
nakreslenie FCH stabilného systému 1. radu. Odvodenie FCH a nakreslenie FCH nestabiln¢ho systému 1.
radu.

Frekven¢né charakteristiky linearnych spojitych systémov vysSich radov: sustava n-tého radu s n-nasobnym

korenom, ststava n sériovo zapojenych sustav 1. radu.
Frekven¢né kritéria stability — Nyquistovo kritérium stability, Bodeho kritérium stability. Bezpecnost’ v zosilneni a
vo faze, Michajlovo-Leonardovo kritérium stability.
Systém s dopravnym oneskorenim — frekvenény prenos, stabilita.

Zieglerova-Nicholsova metéda syntézy regulidtora surcenim Zpui a O Vychadzajuca z logaritmickych
frekvencnych charakteristik. .

Ukazovatele kvality riadenia: Casové a integralne.

Odozva dynamického systému na v§eobecny signal, Duhamelov integral.

Stavovy opis — stavovy opis linearneho a nelinedrneho ¢asovo invariantného dynamického systému. RieSenie stavove;j

rovnice.

Vnitorné vlastnosti spojitych dynamickych systémov — stabilita, dosiahnutePnost’, riaditel’'nost’,

pozorovatel’nost’, rekonstruovatel’nost’, stabilizovatel’nost’.

Diskrétne systémy: pojem diskrétny systém, vstupno-vystupny matematicky opis diskrétnych systémov vo forme

diferen¢nej rovnice. Matematicky aparat k riadeniu diskrétnych procesov — Z-transformacia.

Stavovy opis diskrétnych linearnych systémov. Stvislost medzi diskrétnym a spojitym stavovym opisom. Odvodenie

diskrétneho prenosu zo stavového opisu. Riesenie diskrétnej stavovej rovnice.

Vnitorné vlastnosti diskrétnych dynamickych systémov - stabilita, dosiahnutel’'nost’, riaditel’'nost’,

pozorovatel’nost’, rekonStruovatel’nost’, stabilizovatel’nost’.

Diskrétny PID regulator.
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