Errata

Kapitola 2

s. 26 rovnica (2.7):
In 52
r= K

K—y2
In =2

s. 26 doplnenie identifikicie systému 1. radu z dvoch bodov

s. 26 pridanie identifikacie systému 2. radu s jednou c¢asovou konstantou

7 dvoch bodov

s. 29 bod 3: Pre dané k sa zisti hodnota f5(k) a odhad ¢asovej konstanty
Tl = Tn/f2(k)7

S. 34 riadok 4: 0<r<1—-0<r<1

s. 39 doplnenie identifikacie systémov s integra¢nym a derivaénym sprava-
nim (kapitoly 2.1.4, 2.1.5)

s. 42 riadok 18: systém — systému

s. 43 rovnica (2.97), (2.99), (2.101) znamienka: — <> +: vzorce boli dobré,
ale takto je jasnejSie, ako sa k nim da dostat

1
T = —tan(A —wiD)
Wk
1 A —wipD
T = —tan(ﬁ)
Wi 2
1 A —wipD
T = —tan(ﬁ)
Wi 3
zamenit za
T = ——tan(A+ wiD)
Wk
1 A
yA— an( “”“D>
Wi 2
1 A
yA— an( “"’“D>
Wi 3

s. 43 rovnica (2.102) exponent:



zamenit za
1 K\%?
T = — <> -1

s. 46 rovnica (2.120): zmena znamienka v druhom ¢lene

bl . b (T | T
ye(t) = 5 sing + 5 sin(2wt + ¢)dt + / e(t) cos(wt)dt
0 0

s. 46 rovnica (2.124):

arg[F(jw)] = ¢ = arctan Ye
Ys

s. 46 rovnica (2.125): Z — K
m 1
T (1+59)

F(s) =K ST, (1 T és)

s. 47 rovnica (2.129):
y = —201log |jw|" = —201log w
s. 49 rovnica (2.137):
—jwi Fyy oo (—jw) " Fr L gw, e (Gwg)™

X =
—jwnFy, .. (—jwn)"En, 1, jwn, .., (Jon)™
zamenit za
—jwiF, .o —(Jwi) 1, 1, Jwn, . ()™
X = :
—jwnFy, .., —(Jwn)"EFn, 1, jwn, ..., (Jun)™

Kapitola 3
s. 62 riadok 9: K >m+n = K >n,+ng
s. 62 rovnica (3.68): N = max(n,m) — N = max(n,, ny)

s. 64 riadok 21: k — ¢: Pri odvodeni RMNS predpokladajme, Ze pozname
odhad parametrov v ¢ase t

s. 67 rovnica (3.100): ngI — ng

pridana cast o identifikovatelnosti systémov, rozsirené odvodenie RMNS,
nové postupy modifikicie kovarian¢nej matice



Kapitola 4

s. 80 rovnica (4.8): 1 —n

s. 88 rovnica (4.28): prebyto¢né prava zatvorka

Dodatok A
s. 87 rovnica (A.1):

Transpozicia

(A+ B = AT+ BT
(AB)" = BTA"

s .87 rovnica (A8):d —c,e—d
a b
A= e d ) ad — bc # 0 (1)
Dodatok B

s. 100 rovnica (B.67), (B.68): chyba transpozicia

Cove (tr.t2) = E{(£(t1) — m(t)) (E(t2) — p(t))”}

resp.

Cove (t,7) = B {(£(t) — (t)(&(7) — u(r))"}



