Ing. MSc. Martin Klauco, PhD.

Oddelenie informatizacie a riadenia procesov, UIAM

SLOVENSKA TECHNICKA UNIVERZITA V BRATISLAVE
Fakulta chemickej a potravinarskej technoldgie

SUMARNY PREHLAD PEDAGOGICKE) A VEDECKOVYSKUMNEJ CINNOSTI
K ZIADOSTI NA HABILITACNE KONANIE ZA DOCENTA ALEBO
NA VYMENUVACIE KONANIE ZA PROFESORA

v odbore Automatizdcia

Meno a priezvisko:
Narodeny (datum a miesto):

Akademické a vedecké hodnosti (titul a rok ziskania):

Funkcné zaradenie:

Pracovisko:

Priebeh zamestnania:

1) Pedagogicka ¢innost

Martin Klauco
5.3.1989, Bratislava

vedecky kvalifikacny stuperi lla (2020), PhD.
(2017), Ing. (2013), MSc. (2012)

vedecky pracovnik, veduci oddelenia

Ustav informatizacie, automatizcie a
matematiky, Fakulta chemickej a potravinarskej
technolégie, STU v Bratislave

2020 — doteraz: Veduci Oddelenia informatizdcie
a riadenia procesov, FCHPT, STU v BA

2019 — doteraz: Ad-hoc konzultant v oblasti
prediktivneho riadenia, Porsche Engineering
Services, Praha, Cesko

2017 — doteraz: Vedecky pracovnik na Ustave
informatizacie, automatizacie a matematiky,
FCHPT, STU v BA

2013 — 2017: Student denného PhD $tudia na
Ustave informatizacie, automatizacie
a matematiky, FCHPT, STU v BA

2012 — 2013: Projektovy inZinier, Schneider
Electric, Bratislava

1.1. Prednasky (predmet, obdobie — akademické roky od-do, rozsah — pocet semestrov a pocet hodin

tyZdenne)
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Vybrané kapitoly z prednasok:

. . Pocet hodin za Pocet predndsok
Predmet Obdobie Pocet semestrov o
tyzden za semester
Optimalizacia 2018/2019 1 2 6
. 2018/2019
Optimalizacia 3 5 3
rocesov a vyrob
P Y 2020/2021
2018/2019
Prediktivne /
. . - 3 1 5
riadenie
2020/2021
Riadenie procesov 2017/2018 1 2 6
Tedria 2018/2019
automatického a 2 2 1
riadenia | 2021/2022
Tedria
automatického 2019/2020 1 2 1
riadenia Il
. . . 2018/2019
Uvod do riadenia
- 4 1 11
procesov
2021/2022

2.1. Semindre a laboratérne cvicenia (predmet, obdobie — akademické roky od-do, rozsah — pocet
semestrov a pocet hodin tyZzdenne)

Predmet Obdobie Pocet semestrov Pocet hodin za tyzden
. . 2013/2014
Laboratdrne cvicenie z c 5
riadenia procesov
2017/2018
2013/2014
Optimalizacia - 6 2
2018/2019
T 2014/2015
Optimalizacia procesov 7 5
a vyrob
y 2020/2021
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2013/2014
Prediktivne riadenie - 9 2
2021/2022
Prezentacné zrucnosti Il 2021/2022 1 2
Programovanie | 2014/2015 1 2
2018/2019
Projekt riadenia / 3 3
procesov
2020/2021
Tedria automatického 2014/2015, 2016/2017, 4 3
riadenia | 2019/2020, 2021/2022
L L, 2018/2019
Tedria automatického 5 5
riadenia Il
2019/2020
Uvod do riadenia
2017/2018 1 1
procesov

1.2. Vedenie doktorandov resp. aSpirantov:
— pocet vyskolenych: 0
— pocet sucasne Skolenych: 2 (po dizertacnej skuske)

Obdobie Student Nazov prace
. Senzorické siete s pokroCilymi bezpecnostnymi a
do 2023 Matus Furka e P
anonymizaénymi vlastnostami
do 2023 Karol Kis Procesné riadenie s vyuzitim strojového ucenia

1.3. Vedenie zdverecnych diplomovych prac - pocet: 8 z toho 7 v anglickom jazyku

Obdobie Student Nazov prace
Application of Mixed-Integer Optimization in Generation of
2021 Michal Gubricky Optimal Timetables
(praca napisana aj obhajena v anglictine)
Synthesis of a Digital Twin of a Chemical Reactor with Machine
2021 Martin Bachorik Learning
(praca napisana aj obhajena v anglictine)
Development of Responsive Web-based System for Course
2021 Daniel Ondra Scheduling

(praca napisana aj obhajena v anglictine)
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Nonlinear Predictive Control of Rotary Inverted Pendulum

2020 Alexey Morozov i L. L .
(prdca napisana aj obhajena v anglictine)
Machine Learning Approaches Applied to Generation of Explicit
2019 Karol Kis Control Laws
(praca napisana aj obhajena v anglictine)
Development of Control Algorithms for Rotational Inverted
2019 Matus Furka Pendulum
(praca napisana aj obhajena v anglictine)
2019 Rudolf Hronec Riadenie polohy objektu v pride vzduchu
. Optimal Control of Industrial Storage Tanks
2018 Juraj Kukla

(praca napisana aj obhajena v anglictine)

Vedenie zaverecnych diplomovych prac ako konzultant - pocet: 2

Obdobie Student Nazov prace
Tvorba balika nastrojov pre automatizaciu a riadenie v jazyku
2017 Natdlia Mikusova Julia
(8kolitel prof. Ing. M. Fikar, DrSc.)
Modelling and Controlling of the Laboratory Distallation Column
2014 Matej Stefanik (praca napisana aj obhajena v anglictine, skolitel

prof. Ing. M. Fikar, DrSc.)

1.4. Vedenie zaverecnych bakaldrskych prac - pocet: 6

Obdobie Student Nazov prace
2021 Patrik Valabek Bezdotykové ovladanie zariadeni gestami ruk
2021 Jozef Vargan Monitorovanie kvality ovzdusia v miestnostiach
2020 Jakub Puk Modelovanie a riadenie cherrllick\'/ch re'aktorov s premenlivou
rychlostou reakcie
2020 Tomas Turéan Modelovanie a riadenie fermentacného reaktora
2019 Michal Gubricky Riadenie kmitavych systémov
2019 Matej Hatvanyi Viacrozmerné riadenie chemického reaktora

1.5. Vedenie $tudentov v ramci SVOC (pocet, prip. umiestnenie vo fakultnom, resp. byvalom celo$tatnom

kole): 0
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1.6. VS u¢ebnice (kategdria ACA, ACB, ACC a ACD) - pocet: 0
1.7. Skripta (kategdria BCl a BCK) - pocet: 1
- Elektronicky u¢ebny text k predmetu Uvod do riadenia procesov (153 stran, v tla¢i 03/2022)

2) Publikaéna a ina vedecka aktivita (uviest pocty)

(Zoznam publikacnej Cinnosti sa spracovdva podla Vyhldsky & 456/2012 MSVVaS o centrdlnom registri
evidencie publikacnej Cinnosti a centrdlnom regqistri_evidencie umeleckej Cinnosti — pri vSetkych
kolektivnych pracach uviest podiel uchadzaéa v percentéch.)

2.1.Monografia (kategdria AAA) - pocet: 1 (12 AH)
2.2. Povodné vedecké prace v zahrani¢nych a domdcich karentovanych (CC) ¢asopisoch (kategoéria ADC a
ADD) - pocet: 7
z toho ako 1. autor - pocet: 3
2.3. P6vodné vedecké préace v zahrani¢nych a domacich ¢asopisoch registrovanych v databazach Web of
Science alebo SCOPUS (kategéria ADM a ADN) - pocet: 3
2.4. Povodné vedecké prace v ostatnych zahrani¢nych a domacich ¢asopisoch (kategoéria ADE a ADF) -
pocet: 2
2.5. P6vodné vedecké prace v zahrani¢nych a domdcich recenzovanych nekonferenénych zbornikoch,
monografiach (kategdria AEC a AED) - pocet: 2
2.6. Publikované pozvané prispevky v zbornikoch zo zahraniénych a domacich vedeckych konferencii
(v zozname uvadzat aj ISBN) (kateg6ria AFA a AFB):
vo svetovom jazyku" - poet: 0 z toho s ISBN - pocet: 0
v narodnom jazyku - pocet: 0 z toho s ISBN - pocet: 0
2.7. Publikované prispevky v zbornikoch zo zahrani¢nych a domacich vedeckych konferencii (v zozname
uvadzat aj ISBN) (kategdria AFC a AFD):
vo svetovom jazyku¥ - pocet: 28 z toho s ISBN - pocet: 28
v ndrodnom jazyku - pocet: 0 z toho s ISBN - pocet: 0
2.8. Patentové prihlasky, prihlasky uzitkovych vzorov, prihlasky ochrannych zndmok a pod. (kategéria
AG)) - pocet: 2
2.9. Abstrakty vedeckych prac v zahranicnych a domacich karentovanych c¢asopisoch a casopisoch
registrovanych v databazach Web of Science alebo SCOPUS (kategéria AEG, AEH a AEM, AEN) -
pocet: 0
2.10. Abstrakty pozvanych a ostatnych prispevkov zo zahrani¢nych a domacich vedeckych konferencii,
ktoré vysli v konferenénom zborniku (v zozname uvadzat aj ISBN) (kategoria AFE, AFF a AFG, AFH) -

pocet: 6
vo svetovom jazyku* - poéet: 6 z toho s ISBN - pocet: 0
v ndrodnom jazyku - pocet: 0 z toho s ISBN - pocet: 0
2.11. Postery zo zahrani¢nych a domacich vedeckych konferencii (kategéria AFK a AFL) - pocet:
z toho: — zahraniénych® - poéet: 0 — domadcich - pocet: 0

2.12. Monografie a kapitoly v monografiach®/ (kategéria AAA, AAB, ABA, ABB, ABC, ABD):
vo svetovom jazyku" - pocet AH: 12 AH
v ndrodnom jazyku - pocet AH: 0
2.13. Prednasky na zahrani¢nych vedeckych podujatiach®™* (v zozname vyznacte osobne prednesené)
- pocet:
z toho: - osobne prednesené pozvané prednasky - pocet: 0
- osobne prednesené prihlasené prednasky - pocet: 6
2.14. Prednasky na domacich vedeckych podujatiach (v zozname vyznacte osobne prednesené) —
pocet:



2.15.

2.16.
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z toho osobne prednesené - pocet: 4
Ziskané financné prostriedky v € (uvadza iba zodpovedny riesitel):

Granty:
- VEGA: 0
-  APVV:
1. APVV - Dunajska stratégia: PIne centralizované riadenie vozidla (15 000 EUR, r. 2020-
2022)
- SPvav:

— Iné (napr. aplikovany vyskum MSVVaS$ SR, finanény prispevok MSVVa$ SR na medzinarodné
projekty a pod.):
1. Program na podporu excelentnych timov mladych vyskumnikov #1: Diagnostika
srdcovych chorbéb v redlnom case pomocou neurdénovych sieti (2 000 EUR r. 2019-
2020)
2. Program na podporu excelentnych timov mladych vyskumnikov #2: Ekonomicky
Efektivne Riadenie Energeticky Narocnych Chemicko-Technologickych Procesov
(5000 EUR, r. 2018-2019)
3. Mlady vyskumnik #1: Pokrocilé Optimdlne a Bezpelné Riadenie Energeticky
Narocnych Chemicko-Technologickych Procesov (1000 EUR r. 2017)
4. Mlady vyskumnik #2: Pokrocilé prediktivne riadenie energeticky ndrocnych
chemicko-technologickych procesov (1000 EUR, r. 2016)
5. Statne programy: STU ako lider Digitalnej koalicie, zodpovedny riesitel za FCHPT,
(42 000 EUR, r. 2019)
Mimorozpoctové zdroje:
— medzinarodné projekty:
1. EIT Manufacturing: Interaktivna vyroba @ skoly (16 000 EUR, r. 2020-2022)
— ZobD:
Citacie (pocty):
— SCI: 111 (podla WOS bez autocitdcii, len ¢asopisecké citacie)
— knizné: 0
— iné: 46 (podla WOS bez autocitacii)

(Zoznam citécii sa spracovava podla Vyhldsky & 456/2012 MSVVaS o centrdlnom registri_evidencie
publikacnej Cinnosti a centrdlnom regqistri evidencie umeleckej ¢innosti.)

Datum: 24.2.2022

"% 2N
prof. Ing. Michal Kvasnica, PhD. podpis uchadzaca
riaditel

Ustav informatizacie, automatizacie a matematiky

%/ Za svetovy jazyk sa povazuje angli¢tina, nem¢ina, francizstina, $panielcina, rustina
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»/ Pre monografiu plati rozsah minimalne 3 AH, pre kapitolu v monografii najmenej 1AH (1 AH=20
normalizovanych stran, 1 normalizovana strana=1800 znakov)

»x/ CR sa povazuje za zahranicie od 1.1.1993
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Minimalne kritéria na ziskanie titulu docent a titulu profesor
na Slovenskej technickej univerzite v Bratislave
Odbor habilitacného a inaugurac¢ného konania: Automatizacia

Schvalené vo VR STU 22. 02. 2021

Minimalne povinné poziadavky Pozadované minimalne hodnoty Skutocné
Prof. Doc.
I. Vzdeldvacia €innost a tvorba $tudijnych
materidlov 3 roky po doc. 3 roky po PhD. 4,5r po PhD.

Vzdeldvacia ¢innost v rozsahu: 1 (3 AH) - -
Vysokoskolska u¢ebnica

alebo 2x (3 AH) 1(3 AH) 1(5AH)
ucebny text, skripta (uvadza sa autorsky podiel
uchadzaca):
Zaverelné prace obhéjené pod vedenim uchddzada: 15 8 14

Il. Vedeckovyskumna alebo tvoriva umelecka
aktivita® 40 (10) 20 (5) 30 (17)

Vystupy v kategdriach A+, A, A-a B

z toho 6(3) 3(2) A+: 8 (8)
vystupy v kategoridch A+ a A:

lll: Ohlasy na publikaénu alebo umeleckd aktivitu™ Scopus: 281 (222)

Ohlasy spolu 40 (12) 20 (8) Google Scholar: 444

z toho: (371)
Ohlasy registrované vo WoS alebo SCOPUS: 20 (10) 10 (3) WOS - SCle: 111 (103)

IV. Vedecka skola

Vychova doktorandov: 2 -

(skonéeny/po dizertacnej skuske): 1/1 - 0/2
Ucastnik/veduci vyskumného alebo umeleckého 3/1 2/0 10/6

projektu:

V. Dopliiujlce kritéria™

*)V zatvorke uviest pocty za poslednych 5 rokov.

") Doplfujuce kritérid uréia vedecké rady fakult ohfadom na $pecifikéd odboru Hal konania.

Kategorizacia vystupov:

A+
alebo SCOPUS1), medzinarodny patent

publikdcia v ¢asopise Q1 alebo Q2 (WoS, alebo SCOPUS), monografia alebo kapitola v MRV, publikacie vo WoS

publikdcia v éasopise Q3 alebo Q4%, ostatné publikécie vo WoS alebo SCOPUS?, publikaény vystup zo svetového
kongresu (vedecka praca v recenzovanom zborniku svetového kongresu registrovanom v databaze WoS alebo
SCOPUS, vydanom celosvetovo uznavanymi institiciami IFAC, IFIP, IEEE, ACM, IET, SPIE, IACM, ECCOMAS), vedecka
monografia alebo kapitola v monografii vo svetovom jazyku vydana v zahrani¢nom vydavatelstve nezaradena v A+

ostatné publikacie vo WoS alebo SCOPUS, vedecka monografia alebo kapitola v monografii vo svetovom jazyku
vydand v domacom vydavatelstve, narodny patent

B ostatné recenzované publikacie v ¢asopisoch alebo v zbornikoch z medzinarodnej konferencie, UZitkovy vzor

Akceptuje sa zaradenie ¢asopisu do kvartilov podla WoS alebo SCOPUS.

MRV - medzindrodné renomované vydavatelstvo (zoznam STU)
Yasponi 10 citacii (bez autocitacii) vo WoS alebo SCOPUS
2 aspofi 5 citacii (bez autocitécii) vo WoS alebo SCOPUS

3) ¢asopis Q4 (Wos alebo SCOPUS) s IF > 0,4

1/2
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V. Dopliujuce kritéria
PoZadované minimalne hodnoty
- Prof.: plnit na 75%
- Doc.: PInit na 50%
- Skutocnost: 68% (11/16)

Splnené
Publikacie v domadcich a zahrani¢nych vedeckych ¢asopisoch X
Garant Studijného odboru alebo programu

Clenstvo vo vedecke] rade fakulty, univerzity alebo vyskumného tstavu
Prednaskové pobyty v zahranici X
Clenstvo v celodtatnej profesijnej organizacii
Clenstvo v medzinarodnej profesijnej organizacii X
Clenstvo v komisiach pre tatne skasky na Ill. stupni $tudia

Predndasky na domacich vedeckych konferenciach

Predndsky na zahrani¢nych vedeckych konferenciach

Clenstvo v redakénej rade ¢asopisu

Posudzovatel projektov z grantovych agentur

Posudzovatel ¢lankov v ¢asopisoch, dizertacnych a habilitacnych prac
Vedenie prac SVOC

Tvorba Studijnych pomocok

x

Expertizne posudky v odbore

X | X | X | X | X [X

Ostatné aktivity a ocenenia relevantné pre odbor

2/2



Profesijny Zivotopis

Meno a priezvisko, rodné priezvisko,
akademicky titul, vedecko-pedagogicky
titul, umelecko-pedagogicky titul, vedecka
hodnost’

Martin Klauco
vedecky kvalifika¢ny stupen IIa (2020),
PhD. (2017), Ing. (2013), MSc. (2012)

Datum a miesto narodenia

5.3.1989, Bratislava

Vysokoskolské vzdelanie a d’alsi
akademicky rast

2022 — schvaleny ¢len PhD komisii na FEI
STU v BA v programe Mechatronika
2020 — vedecky kvalifikacny stupen Ila
2017 - PhD. v odbore Riadenie procesov
Fakulta Chemickej a Potravinarskej
Technologie, STU v BA

2013 - PhD. v odbore Automatizdcia,
informatizdcia a manaZzment v chémii

a potravindrstve Fakulta Chemickej

a Potravinarskej Technologie, STU v BA
2012 - MSc. v odbore elektrotechnika,
DTU Elektro, Danska Technicka Univerzita,
Lyngby

DalSie vzdelavanie

2015/09 — 2016/05 — Vedecko-vyskumny
pobyt na University of California, Berkeley

2017/10 - Pozvana prednaska na KU Leuven

Priebeh zamestnani

2020 — doteraz: Vediici Oddelenia
informatizdcie a riadenia procesov, FCHPT,
STU v BA

2019 — doteraz: Konzultant v oblasti
prediktivneho riadenia, Porsche Engineering
Services, Praha, Cesko

2017 — doteraz: Vedecky pracovnik na
Ustave informatizacie, automatizacie

a matematiky, FCHPT, STU v BA

2013 — 2017: Student denného PhD $tidia
na Ustave informatizicie, automatizacie

a matematiky, FCHPT, STU v BA

2012 — 2013: Projektovy inZinier, Schneider
Electric, Bratislava

Priebeh pedagogickej ¢innosti
(pracovisko/predmety)

Vsetky pedagogické aktivity boli
realizované na FCHPT, STU v BA:
¢ Laboratorne cviCenie z riadenia
procesov / 2013/2014, 2016/2017,
2017/2018
¢ Optimalizacia / 2013/2014, 2014/2015,
2016/2017, 2017/2018, 2018/2019
¢ Optimalizacia procesov a vyrob /
2014/2015, 2015/2016, 2016/2017,
2017/2018, 2018/2019, 2020/2021
¢ Prediktivne riadenie / 2013/2014,




2014/2015, 2018/2019, 2019/2020,
2020/2021, 2021/2022

® PrezentaCné zrucnosti I1/2021/2022

® Programovanie [ /2014/2015

* Programovanie webovych aplikacii IT /
2021/2022

* Projekt riadenia procesov / 2018/2019,
2020/2021

* Riadenie procesov / 2017/2018

® Tedria automatického riadenia I/
2014/2015, 2016/2017, 2019/2020,
2021/2022

¢ Tedria automatického riadenia II /
2018/2019, 2019/2020

e Uvod do riadenia procesov / 2017/2018,
2018/2019, 2019/2020, 2020/2021

Odborné alebo umelecké zameranie

Riadenie procesov, automatizacia,
kybernetika

Publikacna Cinnost’ vratane rozsahu
(autorské harky) a kategorie evidencie
(napr. AAB,...) podl'a vyhlasky MSVVa$
SR €. 456/2012 Z. z.

1. monografia

2. uCebnica

3. skripta

* AAA - Vedecké monografie vydané
v zahrani¢nych vydavatel'stvach, Pocet: 1

e ADC - P6vodné vedecké prace v
zahrani¢nych a domacich karentovanych
(CC) casopisoch kategorie ADC a ADD,
Pocet: 7

e ADF - P6vodné vedecké prace v
ostatnych zahrani¢nych a domacich
casopisoch kategorie ADE, ADF, Pocet:
2

e ADM - P6vodné vedecké prace v
ostatnych zahrani¢nych a domacich
casopisoch kategorie ADM, Pocet: 1

* ADN - Vedecké prace v domacich
casopisoch registrovanych v databazach
Web of Science alebo SCOPUS, Pocet: 2

* AEC - Vedecké prace v
zahrani¢nych recenzovanych vedeckych
zbornikoch, monografiach, Pocet: 2

¢ AFC - Publikované prispevky na
zahrani¢nych vedeckych konferenciach ,
Pocet: 17

* AFD - Publikované prispevky na
domacich vedeckych konferenciach ,
Pocet: 11

* AFG - Abstrakty prispevkov zo
zahrani¢nych vedeckych konferencii,
Pocet: 4

e AFH - Abstrakty prispevkov z
domacich vedeckych konferencii, Pocet:
2

* AGJ - Uzitkové vzory, Pocet: 2




¢ BCI - Elektronicky ucebny text: Pocet: 1
(v tladi 03/2022)

Ohlasy na vedeckt / umeleckt pracu Citacie WOS SCle (bez autocitacii)/H-
index: 111/9

Citacie podl'a Scopus (bez autocitacii)/H-
index: 221/10

Citacie podl'a Google Scholar/H-index:
444/12

Pocet doktorandov:
Skolenych Skolitel' 2 doktorandov po dizertacnej
ukoncenych skaske (Ing. M. Furka, Ing. K. Kis)

(neplati pre habilitacné konanie)

Dalsie vedecko-vyskumné aktivity - Predseda narodného organizacného
vyboru konferencie IEEE 23rd
International Conference on Process
Control (https://www.process-
control.sk/)

- Podpredseda narodného organizacného
vyboru konferencie 7th IFAC
Conference on Nonlinear Model
Predictive Control 2021
(https://www.nmpc2021.org/)

- Podpredseda Ceskoslovenskej odbornej
skupiny spolecnosti Control Systems
(https://ieee.cz/)

- Cena za vedecku a odbornt literattiru za
rok 2019 v kategorii technické vedy
a vedy o Zemi a vesmire (Literarny
fond)

Kontaktna adresa martin.klauco@stuba.sk

Ustav informatizécie, automatizacie
a matematiky

FCHPT STU v Bratislave
Radlinského 9, 81237 Bratislava

V Bratislave dna 24.2.2022

KLe ~

Podpis
uchadzaca
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Oddelenie informatizacie a riadenia procesov, UIAM

Prehlad pedagogickej Cinnosti

1 Vybrané kapitoly z prednasok

) . Pocet hodin za Pocet predndsok
Predmet Obdobie Pocet semestrov .
tyzden za semester
Optimalizacia 2018/2019 1 2 6
. .. 2018/2019
Optimalizacia 3 5 1
rocesov a vyrob
P y 2020/2021
2018/2019
Prediktivne /
. . - 3 1 5
riadenie
2020/2021
Riadenie procesov 2017/2018 1 2 6
Teodria 2018/2019
automatického a 2 2 1
riadenia | 2021/2022
Teodria
automatického 2019/2020 1 2 1
riadenia Il
y ) ) 2018/2019
Uvod do riadenia
- 4 1 11
procesov*
2021/2022

* Uchdadzac o habilitacné konanie je jedinym autorom elektronického ucebného textu v rozsahu 150

stran.

2 Seminare, cvicenia, laboratdrne cvicenia

Predmet Obdobie Pocet semestrov Pocet hodin za tyzden
) . 2013/2014

Laboratdrne cvicenie z c 5

riadenia procesov
2017/2018
2013/2014

Optimalizacia - 6 2
2018/2019

Optimalizacia procesov 2014/2015 7 5

a vyrob
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2020/2021
2013/2014
Prediktivne riadenie - 9 2
2021/2022
Prezentacné zrucnosti
i 2021/2022 1 2
Programovanie | 2014/2015 1 2
2018/2019
Projekt riadenia / 3 3
procesov
2020/2021
Tedria automatického 2014/2015, 2016/2017, 4 3
riadenia | 2019/2020, 2021/2022
. . L 2018/2019
Tedria automatického 5 5
riadenia Il
2019/2020
Uvod do riadenia
2017/2018 1 1
procesov

3 Vedenie Studentov

3.1 Doktorandi

Obdobie

Student

Nazov prace

do 2023

Matus Furka

Senzorické siete s pokrocilymi bezpecnostnymi a
anonymiza¢nymi vlastnostami

do 2023

Karol Kis

Procesné riadenie s vyuZzitim strojového ucenia

3.2 Diplomanti

Vedenie zaverecnych diplomovych prac - po€et: 8 z toho 7 v anglickom jazyku

Obdobie

Student

Nazov prace

2021

Michal Gubricky

Application of Mixed-Integer Optimization in Generation of
Optimal Timetables
(praca napisana aj obhajend v anglictine)

2021

Martin Bachorik

Synthesis of a Digital Twin of a Chemical Reactor with
Machine Learning
(praca napisana aj obhajend v anglictine)
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Development of Responsive Web-based System for Course

2021 Daniel Ondra Scheduling
(praca napisana aj obhajena v anglictine)
Nonlinear Predictive Control of Rotary Inverted Pendulum
2020 Alexey Morozov ] ., .. .
(praca napisana aj obhajena v anglictine)
Machine Learning Approaches Applied to Generation of
2019 Karol Kis Explicit Control Laws
(praca napisana aj obhajena v anglictine)
Development of Control Algorithms for Rotational Inverted
2019 Matus Furka Pendulum
(praca napisana aj obhajena v anglictine)
2019 Rudolf Hronec Riadenie polohy objektu v priude vzduchu
. Optimal Control of Industrial Storage Tanks
2018 Juraj Kukla

(praca napisana aj obhajena v anglictine)

Vedenie zaverec

nych diplomovych prac

ako konzultant - pocet: 2

Obdobie Student Nazov prace
Tvorba balika nastrojov pre automatizaciu a riadenie v jazyku
2017 Natalia Mikusova Julia
(Skolitel prof. Ing. M. Fikar, DrSc.)
Modelling and Controlling of the Laboratory Distallation
P Column

2014 Matej Stefanik . . L o

(praca napisana aj obhajena v anglictine, skolitel

prof. Ing. M. Fikar, DrSc.)
3.3 Bakalari

Vedenie zaverecnych bakalarskych prac - pocet: 6

Obdobie Student Nazov prace
2021 Patrik Valabek Bezdotykové ovladanie zariadeni gestami ruk
2021 Jozef Vargan Monitorovanie kvality ovzdusia v miestnostiach
Modelovanie a riadenie chemickych reaktorov s premenlivou
2020 Jakub Puk i , i
rychlostou reakcie
2020 Tomas Turéan Modelovanie a riadenie fermentacného reaktora
2019 Michal Gubricky Riadenie kmitavych systémov
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2019 Matej Hatvanyi Viacrozmerné riadenie chemického reaktora

Datum: 1.3.2022

doc. Ing. Milena Rehdkovd, PhD. podpis uchadzaca
prodekanka pre denné a externé bakaldrske stidium,

inzinierske a doktorandské Studium, dalsie formy

vzdeldvania, socidlnu starostlivost o Studentov
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Zoznam publikacii

Celkovy pocet: 51 + 1 aktudlne prijata

Osobne prednesené prezentdcie: 10 v anglickom jazyku z toho 6 na zahrani¢nych konferenciach

AAA, Vedecké monografie vydané v zahranicnych vydavatelstvach

1. Klauco, M. [75%] — Kvasnica, M. [25%]: MPC-Based Reference Governors, Editor(i): M. J.
Grimble, A. Ferrara, Springer, 2019.

ADC, Vedecké prace v zahrani¢nych karentovanych ¢asopisoch

1. Oraveg, J. [55%] — Klauco, M. [45%]: Real-Time Tunable Approximated Explicit MPC, Automatica,
ISSN: 0005-1098, oficidlne prijatd publikacia dna 24.2.2022,

2. Klauco, M. [40%] — Kaluz, M. [20%] — Kvasnica, M. [40%]: Machine learning-based warm starting
of active set methods in embedded model predictive control. Engineering Applications of
Artificial Intelligence, zv. 77, str. 1-8, 2019.

3. Kvasnica, M. [70%] — Bakarac, P. [10%] — Klauc€o, M. [20%]: Complexity reduction in explicit MPC:
A reachability approach. Systems & Control Letters, zv. 124, str. 19-26, 2019.

4. Holaza, J. [45%] — Klau¢o, M. [15%] — Drgona, J. [5%] — Oravec, J. [15%] — Kvasnica, M. [15%] —
Fikar, M. [5%]: MPC-Based Reference Governor Control of a Continuous Stirred-Tank Reactor.
Computers & Chemical Engineering, zv. 108, str. 289-299, 2018.

5. Klauco, M. [50%] — Kvasnica, M. [50%]: Control of a boiler-turbine unit using MPC-based
reference governors. Applied Thermal Engineering, zv. 110, str. 1437-1447, 2017.

6. Drgona, J. [32%] — Klauco, M. [32%] — Janecek, F. [5%] — Kvasnica, M. [31%]: Optimal control of a
laboratory binary distillation column via regionless explicit MPC. Computers & Chemical
Engineering, zv. 96, str. 139-148, 2017.

7. Klauco, M. [40%] — Kallz, M. [40%] — Kvasnica, M. [20%]: Real-time implementation of an
explicit MPC-based reference governor for control of a magnetic levitation system. Control
Engineering Practice, €. 60, str. 99-105, 2017.

8. Oravec, J. [30%] — Klauc€o, M. [30%] — Kvasnica, M. [30%] — Lofberg, J. [10%]: Computationally
Tractable Formulations for Optimal Path Planning with Interception of Targets’ Neighborhoods.
Journal of Guidance, Control, and Dynamics, €. 5, zv. 40, str. 1221-1230, 2017.

ADF, Vedecké prace v ostatnych domacich ¢asopisoch

1. Furka, M. [80%] — Klauco, M. [10%] — Kvasnica, M. [10%]: Stabilization of Furuta Pendulum using
Nonlinear MPC. Research Papers Faculty of Materials Science and Technology in Trnava, €. 45,
zv. 27, str. 42-48, 2019.

2. Klauco, M. [60%] — Valo, R. [10%] — Drgona, J. [30%]: Reflux control of a laboratory distillation
column via MPC-based reference governor. Acta Chimica Slovaca, €. 2, zv. 10, str. 139-143,
2017.
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ADM, Vedecké prace v zahrani¢nych ¢asopisoch registrovanych v

databazach Web of Science alebo SCOPUS

1. Klauéo, M. [50%] — Blazek, S. [10%] — Kvasnica, M. [40%]: An Optimal Path Planning Problem for
Heterogeneous Multi-Vehicle Systems. International Journal of Applied Mathematics and
Computer Science, €. 2, zv. 26, str. 297-308, 2016.

ADN, Vedecké prace v domacich ¢asopisoch registrovanych v databazach

Web of Science alebo SCOPUS

1. Kis, K. [70%] — Klau€o, M. [30%]: Neural network based explicit MPC for chemical reactor
control. Acta Chimica Slovaca, €. 2, zv. 12, str. 218-223, 2019.

2. Klauco, M. [60%] — Cirka, L. [35%] — Kukla, J. [5%]: Non-linear model predictive control of
conically shaped liquid storage tanks. Acta Chimica Slovaca, €. 2, zv. 11, str. 141-146, 2018.

AEC, Vedecké prace v zahranic¢nych recenzovanych vedeckych

zbornikoch, monografiach

1. Schirrer, A. [18%] — Hanis, T. [18%] — Klauco, M. [18%] — Thormann, S. [18%] — Hrom¢ik, M. [14%)]
— Jakubek, S. [14%)]: Safety-extended Explicit MPC for Autonomous Truck Platooning on Varying
Road Conditions. Editor(i): Rolf Findeisen, Sandra Hirche, Klaus Janschek, Martin Ménnigmann, V
Preprints of the 21st IFAC World Congress (Virtual), Berlin, Germany, July 12-17, 2020, zv. 21,
2020.

2. Nehéz, M. [50%] — Bernat, D. [25%] — Klau¢o, M. [25%]: Comparison of Algorithms for Near-
Optimal Dominating Sets Computation in Real-World Networks. Editor(i): B. Rachev, A.
Smrikarov, V Proceedings of the 16th International Conference on Computer Systems and
Technologies, Association for Computing Machinery (ACM), Dublin, Ireland, str. 199-206, 2015.

AFC, Publikované prispevky na zahrani¢nych vedeckych konferenciach

1. Efremov, D. [45%] — Hanis, T. [45%] — Klauco, M. [10%)]: Haptic Driver Guidance for Lateral
Driving Envelope Protection Using Model Predictive Control. V IEEE Intelligent Vehicles
Symposium, IEEE Xplore, Las Vegas, NV, USA, USA, 2021.

2. Kis, K. [50%] — Klau¢o, M. [40%] — Mészaros, A. [10%]: Neural Network Controllers in Chemical
Technologies. V 2020 IEEE 15th International Conference of System of Systems Engineering,
IEEE, str. 397-402, 2020.

3. Efremov, D. [25%] — Klauco, M. [25%] — Hanis, T. [25%] — Hromcik, M. [25%]: Driving Envelope
Definition and Envelope Protection Using Model Predictive Control. V Proceedings of the
American Control Conference, Denver, Colorado, USA, 2020.

4. Lohr,Y. [40%] — KlauCo, M. [40%] — Fikar, M. [10%] — M&nnigmann, M. [10%]: Machine Learning
Assisted Solutions of Mixed Integer MPC on Embedded Platforms. Editor(i): Rolf Findeisen,
Sandra Hirche, Klaus Janschek, Martin Monnigmann, V Preprints of the 21st IFAC World
Congress (Virtual), Berlin, Germany, July 12-17, 2020, zv. 21, 2020.

5. Kaltz, M. [30%] — Klauco, M. [30%] — Cirka, L. [30%] — Fikar, M. [10%]: Flexy2: A Portable
Laboratory Device for Control Engineering Education. V 12th IFAC Symposium Advances in
Control Education, str. 159-164, 2019.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.
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Bakarac, P. [30%] — Holaza, J. [25%] — Klauco, M. [10%] — Kaluz, M. [5%] — Lofberg, J. [5%] —
Kvasnica, M. [25%]: Explicit MPC based on Approximate Dynamic Programming. V European
Control Conference 2018, Limassol, Cyprus, str. 1172-1177, 2018.

Janecek, F. [25%] — Klauco, M. [25%] — Kaluz, M. [25%] — Kvasnica, M. [25%]: OPTIPLAN: A
Matlab Toolbox for Model Predictive Control with Obstacle Avoidance. V Preprints of the 20th
IFAC World Congress, Toulouse, France, zv. 20, 2017.

Holaza, J. [40%] — Klauco, M. [30%] — Kvasnica, M. [30%]: Solution Techniques for Multi-Layer
MPC-Based Control Strategies. V Preprints of the 20th IFAC World Congress, Toulouse, France,
zv. 20, 2017.

Jelemensky, M. [25%] — Klau€o, M. [25%] — Paulen, R. [25%] — Lauwers, J. [5%] — Logist, F. [5%] —
Van Impe, J. [1%] — Fikar, M. [14%)]: Time-Optimal Control and Parameter Estimation of
Diafiltration Processes in the Presence of Membrane Fouling. V 11th IFAC Symposium on
Dynamics and Control of Process Systems, including Biosystems, zv. 11, str. 242—-247, 2016.
Drgona, J. [30%)] — Janecek, F. [25%] — Klauco, M. [25%)] — Kvasnica, M. [20%]: Regionless Explicit
MPC of a Distillation Column. V European Control Conference 2016, Aalborg, Denmark, str.
1568-1573, 2016.

Oravec, J. [35%] — Klauco, M. [30%] — Kvasnica, M. [30%] — Lofberg, J. [5%]: Optimal Vehicle
Routing with Interception of Targets’ Neighbourhoods. V European Control Conference 2015,
Linz, Austria, str. 2538—-2543, 2015.

Drgona, J. [34%)] — Klauco, M. [33%] — Kvasnica, M. [33%]: MPC-Based Reference Governors for
Thermostatically Controlled Residential Buildings. V 54th IEEE Conference on Decision and
Control, Osaka, Japan, zv. 54, 2015.

Klau€o, M. [40%] — Blazek, S. [15%] — Kvasnica, M. [40%] — Fikar, M. [5%]: Mixed-Integer SOCP
Formulation of the Path Planning Problem for Heterogeneous Multi-Vehicle Systems. V
European Control Conference 2014, Strasbourg, France, str. 1474-1479, 2014. (osobne
prednesené)

Klauco, M. [40%] — Drgona, J. [5%] — Kvasnica, M. [50%] — Di Cairano, S. [5%)]: Building
Temperature Control by Simple MPC-like Feedback Laws Learned from Closed-Loop Data. V
Preprints of the 19th IFAC World Congress Cape Town (South Africa) August 24 - August 29,
2014, str. 581-586, 2014. (osobne prednesené)

Klauco, M. [50%] — Kvasnica, M. [50%]: Explicit MPC Approach to PMV-Based Thermal Comfort
Control. V 53rd IEEE Conference on Decision and Control, Los Angeles, California, USA, zv. 53,
str. 48564861, 2014. (osobne prednesené)

Drgonia, J. [30%] — Kvasnica, M. [30%] — Klau¢o, M. [30%] — Fikar, M. [10%]: Explicit Stochastic
MPC Approach to Building Temperature Control. V IEEE Conference on Decision and Control,
Florence, Italy, str. 6440-6445, 2013. (osobne prednesené)

Klauco, M. [80%] — Kvasnica, M. [20%]: Modeling of Networked Systems in Simulink. Editor(i):
Ivan Taufer, Daniel Honc, Milan Javurek, V Proceedings of the 10th International Scientific -
Technical Conference Process Control 2012, University of Pardubice, Kouty nad Desnou, Czech
Republic, 2012.
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1.

10.

11.
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Publikované prispevky na domacich vedeckych konferenciach

Kis, K. [50%] — Klau¢o, M. [40%] — Kvasnica, M. [10%)]: Explicit MPC in the form of Sparse Neural
Networks. Editor(i): R. Paulen and M. Fikar, V Proceedings of the 23rd International Conference
on Process Control, IEEE, Slovak University of Technology, str. 163-168, 2021.

Furka, M. [50%] — Kis, K. [30%] — Klauco, M. [10%] — Kvasnica, M. [10%]: Usage of Homomorphic
Encryption Algorithms in Process Control. Editor(i): R. Paulen and M. Fikar, V Proceedings of the
23rd International Conference on Process Control, IEEE, Slovak University of Technology, str. 43—
48, 2021.

Lohr, Y. [25%] — Klauco, M. [25%] — Kaluz, M. [25%] — Mdnnigmann, M. [25%]: Mimicking
Predictive Control with Neural Networks in Domestic Heating Systems. Editor(i): M. Fikar and M.
Kvasnica, V Proceedings of the 22nd International Conference on Process Control, Slovak
Chemical Library, Strbské Pleso, Slovakia, str. 19-24, 2019.

Bakarac, P. [40%)] — Klauco, M. [40%] — Fikar, M. [20%]: Comparison of Inverted Pendulum
Stabilization with PID, LQ, and MPC Control. Editor(i): J. Cignek, S. Kozak, A. Kozakova, V 2018
Cybernetics & Informatics (K&lI), Slovak Chemical Library, Bratislava, Lazy pod Makytou, Slovakia,
zv. 29, 2018.

Ingole, D. [30%] — Drgonia, J. [15%] — Kaltz, M. [15%] — Klauéo, M. [15%] — BakoSova, M. [10%] —
Kvasnica, M. [15%]: Model Predictive Control of a Combined Electrolyzer-Fuel Cell Educational
Pilot Plant. Editor(i): M. Fikar and M. Kvasnica, V Proceedings of the 21st International
Conference on Process Control, Slovak Chemical Library, Strbské Pleso, Slovakia, str. 147-154,
2017.

Janecek, F. [40%] — Klauco, M. [30%] — Kvasnica, M. [30%]: Trajectory Planning and Following for
UAVs with Nonlinear Dynamics. Editor(i): M. Fikar and M. Kvasnica, V Proceedings of the 21st
International Conference on Process Control, Slovak Chemical Library, Strbské Pleso, Slovakia,
str. 333-338, 2017.

Holaza, J. [34%] — Valo, R. [33%] — Klauco, M. [33%]: A Novel Approach of Control Design of the
pH in the Neutralization Reactor. Editor(i): M. Fikar and M. Kvasnica, V Proceedings of the 21st
International Conference on Process Control, Slovak Chemical Library, Strbské Pleso, Slovakia,
str. 191-196, 2017.

Kaluz, M. [35%] — Klauco, M. [35%] — Kvasnica, M. [30%]: Real-Time Implementation of a
Reference Governor on the Arduino Microcontroller. Editor(i): M. Fikar and M. Kvasnica, V
Proceedings of the 20th International Conference on Process Control, Slovak Chemical Library,
Strbské Pleso, Slovakia, str. 350-356, 2015. (osobne prednesené)

Drgona, J. [45%)] — Klauco, M. [35%] — Valo, R. [5%] — Bendzala, J. [5%)] — Fikar, M. [10%]: Model
Identification and Predictive Control of a Laboratory Binary Distillation Column. Editor(i): M.
Fikar and M. Kvasnica, V Proceedings of the 20th International Conference on Process Control,
Slovak Chemical Library, Strbské Pleso, Slovakia, 2015.

Klauco, M. [60%] — Jelemensky, M. [10%] — Valo, R. [20%] — Fikar, M. [10%]: Identification and
Control of a Laboratory Distillation Column. Editor(i): J. Ciganek, S. Kozak, A. Kozakov4, D.
Rosinovad, V Medzinarodna konferencia Kybernetika a Informatika '14, Nakladatelstvo STU v
Bratislave, Os¢adnica, zv. 27, 2014.

Klauco, M. [70%] — Poulsen, N. K. [10%] — Mirzaei, M. [10%] — Ishihara, N. [10%]: Frequency
Weighted Model Predictive Control of Wind Turbine. Editor(i): Fikar, M., Kvasnica, M., V
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Proceedings of the 19th International Conference on Process Control, Slovak University of
Technology in Bratislava, Strbské Pleso, Slovakia, str. 347352, 2013. (osobne prednesené)

AFG, Abstrakty prispevkov zo zahranicnych vedeckych konferencii

1. Furka, M. [40%] — Kis, K. [35%] — Bakarac, P. [10%] — Klauco, M. [15%]: Nonlinear MPC Policy for
Systems with Data Driven Identification. V Proceedings of the 7th IFAC Conference on Nonlinear
Model Predictive Control, IFAC-PapersOnline, €. 54, 2021.

2. Klau€o, M. [50%] — Kvasnica, M. [50%]: Parametric Optimization with the MPT Toolbox and its
Applications in Optimal Control. V 30th European Conference on Operational Research, Dublin,
zv. 30, 2019. (osobne prednesené)

3. Klauco, M. [50%] — Kvasnica, M. [50%]: Towards On-Line Tunable Explicit MPC Using
Interpolation. V Preprints of the 6th IFAC Conference on Nonlinear Model Predictive Control,
Madison, Wisconsin, USA, 2018. (osobne prednesené)

4. Ingole, D. [40%] — Drgona, J. [20%] — Kaliz, M. [15%)] — Klauc€o, M. [15%] — BakoSova, M. [5%] —
Kvasnica, M. [5%]: Explicit Model Predictive Control of a Fuel Cell. V The European Conference
on Computational Optimization, Leuven, Belgium, zv. 4, 2016.

AFH, Abstrakty prispevkov z domacich vedeckych konferencii

1. Kis, K. [50%)] — Klau€o, M. [50%]: Neural Networks Trained as Explicit Tunable MPC Feedback
Controllers. Editor(i): M. Fikar and M. Kvasnica, V Proceedings of the 22nd International
Conference on Process Control, Slovak Chemical Library, Strbské Pleso, Slovakia, 2019. (osobne
prednesené)

2. Furka, M. [50%] — Klau¢o, M. [50%]: Development and Implementation of Control Algorithms for
Furuta Pendulum. Editor(i): M. Fikar and M. Kvasnica, V Proceedings of the 22nd International
Conference on Process Control, Slovak Chemical Library, Strbské Pleso, Slovakia, 2019. (osobne
prednesené)

AGJ, Prihlasky uzitkovych vzorov
1. Bakarag, P. [85%] — Klauco, M. [5%] — Oravec, J. [5%] — Furka, M. [5%]: Mikroprocesorova
platforma s vnorenym dynamickym procesom. 2020.
2. Bakarac, P. [90%] — Klauco, M. [5%] — Oravec, J. [5%)]: Elektronickd senzorova doska. 2019.

Datum: 24.2.2022

prof. Ing. Milan Polakovi¢, CSc. podpis uchadzaca
prodekan pre vedeckovyskumnu ¢innost

5/5



Ing. MSc. Martin Klauéo, PhD. WOS SCle citacie

Publication Type J

[Publikacia a zoznam citacii SCle WOS |

ADC - Klauc¢o, M. — Kaliiz, M. — Kvasnica, M.: Real-time implementation of
an explicit MPC-based reference governor for control of a magnetic
levitation system. Control Engineering Practice, no. 60, pp. 99-105, 2017. 18
Bonfitto, A; Molina, LMC; Tonoli, A; Amati, N: Offset-Free Model Predictive
Control for Active Magnetic Bearing Systems. ACTUATORS, ISSN: , zv. 7, str.
-, 2018

Cavanini, L; Cimini, G; Ippoliti, G: Model predictive control for pre-
compensated power converters: Application to current mode control.
JOURNAL OF THE FRANKLIN INSTITUTE-ENGINEERING AND APPLIED

MATHEMATICS, ISSN: 0016-0032, zv. 356, str. 2015-2030, 2019
Farajzadeh-D, MG; Sani, SKH: An improved two-loop model predictive control

design for nonlinear robust reference tracking with practical advantages.
OPTIMAL CONTROL APPLICATIONS & METHODS, ISSN: 0143-2087, zv.

42, str. 548-565, 2021
Farajzadeh-Devin, MG; Hosseini Sani, SK: Enhanced two-loop model

predictive control design for linear uncertain systems. JOURNAL OF
SYSTEMS ENGINEERING AND ELECTRONICS, ISSN: 1004-4132, zv. 32,

str. 220-227, 2021
Fatemimoghadam, A; Toshani, H; Manthouri, M: Control of magnetic levitation

system using recurrent neural network-based adaptive optimal backstepping
strategy. TRANSACTIONS OF THE INSTITUTE OF MEASUREMENT AND

CONTROL, ISSN: 0142-3312, zv. 42, str. 2382-2395, 2020
Findeisen, R; Graichen, K; Monnigmann, M: Embedded optimization in

control: an introduction, opportunities, and challenges. AT-
AUTOMATISIERUNGSTECHNIK, ISSN: 0178-2312, zv. 66, str. 877-902,
2018

Hu, WJ; Zhou, YH; Zhang, ZL; Fujita, H: Model Predictive Control for Hybrid
Levitation Systems of Maglev Trains With State Constraints. |EEE
TRANSACTIONS ON VEHICULAR TECHNOLOGY, ISSN: 0018-9545, zv. 70,

str. 9972-9985, 2021
La Delfa, S; Enjalbert, S; Polet, P; Vanderhaegen, F: Design of a cooperative
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