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SLOVENSKÁ TECHNICKÁ UNIVERZITA V BRATISLAVE 

Fakulta chemickej a potravinárskej technológie 
 
 

SUMÁRNY PREHĽAD PEDAGOGICKEJ A VEDECKOVÝSKUMNEJ ČINNOSTI 
K ŽIADOSTI NA HABILITAČNÉ KONANIE ZA DOCENTA ALEBO  

NA VYMENÚVACIE KONANIE ZA PROFESORA 
 

v odbore Automatizácia 
 
 
Meno a priezvisko:     Martin Klaučo  
 
Narodený (dátum a miesto):    5.3.1989, Bratislava  
 
Akademické a vedecké hodnosti (titul a rok získania): vedecký kvalifikačný stupeň IIa (2020),  PhD. 

(2017), Ing. (2013), MSc. (2012)  
 
Funkčné zaradenie:     vedecký pracovník, vedúci oddelenia  
 
Pracovisko: Ústav informatizácie, automatizácie a 

matematiky, Fakulta chemickej a potravinárskej 
technológie, STU v Bratislave  

 
Priebeh zamestnania: 2020 – doteraz: Vedúci Oddelenia informatizácie 

a riadenia procesov, FCHPT, STU v BA 

2019 – doteraz: Ad-hoc konzultant v oblasti 

prediktívneho riadenia, Porsche Engineering 

Services, Praha, Česko 

2017 – doteraz: Vedecký pracovník na Ústave 

informatizácie, automatizácie a matematiky, 

FCHPT, STU v BA 

2013 – 2017: Študent denného PhD štúdia na 

Ústave informatizácie, automatizácie 

a matematiky, FCHPT, STU v BA 

2012 – 2013: Projektový inžinier, Schneider 
Electric, Bratislava 

 
 
 
1) Pedagogická činnosť 

 
1.1. Prednášky (predmet, obdobie – akademické roky od-do, rozsah – počet semestrov a počet hodín 

týždenne) 
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Vybrané kapitoly z prednášok: 

Predmet Obdobie Počet semestrov 
Počet hodín za 

týždeň 

Počet prednášok 

za semester 

Optimalizácia 2018/2019 1 2 6 

Optimalizácia 

procesov a výrob 

2018/2019 

- 

2020/2021 

3 2 1 

Prediktívne 

riadenie 

2018/2019 

- 

2020/2021 

3 1 5 

Riadenie procesov 2017/2018 1 2 6 

Teória 

automatického 

riadenia I 

2018/2019 

a  

2021/2022 

2 2 1 

Teória 

automatického 

riadenia II 

2019/2020 1 2 1 

Úvod do riadenia 

procesov 

2018/2019 

- 

2021/2022 

4 1 11 

 

2.1. Semináre a laboratórne cvičenia (predmet, obdobie – akademické roky od-do, rozsah – počet 
semestrov a počet hodín týždenne) 

Predmet Obdobie Počet semestrov Počet hodín za týždeň 

Laboratórne cvičenie z 

riadenia procesov 

2013/2014 

- 

2017/2018 

5 2 

Optimalizácia 

2013/2014 

- 

2018/2019 

6 2 

Optimalizácia procesov 

a výrob 

2014/2015 

- 

2020/2021 

7 2 
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Prediktívne riadenie 

2013/2014 

- 

2021/2022 

9 2 

Prezentačné zručnosti II 2021/2022 1 2 

Programovanie I 2014/2015 1 2 

Projekt riadenia 

procesov 

2018/2019 

- 

2020/2021 

3 3 

Teória automatického 

riadenia I 

2014/2015, 2016/2017, 

2019/2020, 2021/2022 
4 3 

Teória automatického 

riadenia II 

2018/2019 

- 

2019/2020 

2 2 

Úvod do riadenia 

procesov 
2017/2018 1 1 

 

1.2. Vedenie doktorandov resp. ašpirantov: 
– počet vyškolených: 0 
– počet súčasne školených: 2 (po dizertačnej skúške) 

Obdobie Študent Názov práce 

do 2023 Matúš Furka 
Senzorické siete s pokročilými bezpečnostnými a 

anonymizačnými vlastnosťami 

do 2023 Karol Kiš Procesné riadenie s využitím strojového učenia 

 
1.3. Vedenie záverečných diplomových prác - počet: 8 z toho 7 v anglickom jazyku 

Obdobie Študent Názov práce 

2021 Michal Gubrický 

Application of Mixed-Integer Optimization in Generation of 

Optimal Timetables 

(práca napísaná aj obhájená v angličtine) 

2021 Martin Bachorík 

Synthesis of a Digital Twin of a Chemical Reactor with Machine 

Learning  

(práca napísaná aj obhájená v angličtine) 

2021 Daniel Ondra 

Development of Responsive Web-based System for Course 

Scheduling  

(práca napísaná aj obhájená v angličtine) 
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2020 Alexey Morozov 
Nonlinear Predictive Control of Rotary Inverted Pendulum 

(práca napísaná aj obhájená v angličtine) 

2019 Karol Kiš 

Machine Learning Approaches Applied to Generation of Explicit 

Control Laws 

(práca napísaná aj obhájená v angličtine) 

2019 Matúš Furka 

Development of Control Algorithms for Rotational Inverted 

Pendulum  

(práca napísaná aj obhájená v angličtine) 

2019 Rudolf Hronec Riadenie polohy objektu v prúde vzduchu 

2018 Juraj Kukla 
Optimal Control of Industrial Storage Tanks  

(práca napísaná aj obhájená v angličtine) 

 

Vedenie záverečných diplomových prác ako konzultant - počet: 2 

Obdobie Študent Názov práce 

2017 Natália Mikušová 

Tvorba balíka nástrojov pre automatizáciu a riadenie v jazyku 

Julia 

(školiteľ prof. Ing. M. Fikar, DrSc.) 

2014 Matej Štefánik 

Modelling and Controlling of the Laboratory Distallation Column  

(práca napísaná aj obhájená v angličtine, školiteľ 

prof. Ing. M. Fikar, DrSc.) 

 

1.4. Vedenie záverečných bakalárskych prác - počet: 6 

Obdobie Študent Názov práce 

2021 Patrik Valábek Bezdotykové ovládanie zariadení gestami rúk 

2021 Jozef Vargan Monitorovanie kvality ovzdušia v miestnostiach 

2020 Jakub Puk 
Modelovanie a riadenie chemických reaktorov s premenlivou 

rýchlosťou reakcie 

2020 Tomáš Turčan Modelovanie a riadenie fermentačného reaktora 

2019 Michal Gubrický Riadenie kmitavých systémov 

2019 Matej Hatvanyi Viacrozmerné riadenie chemického reaktora 

 

1.5. Vedenie študentov v rámci ŠVOČ (počet, príp. umiestnenie vo fakultnom, resp. bývalom celoštátnom 
kole): 0 
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1.6. VŠ učebnice (kategória ACA, ACB, ACC a ACD) - počet: 0 
1.7. Skriptá (kategória BCI a BCK) - počet: 1 

- Elektronický učebný text k predmetu Úvod do riadenia procesov (153 strán, v tlači 03/2022) 
 
2) Publikačná a iná vedecká aktivita (uviesť počty) 
(Zoznam publikačnej činnosti sa spracováva podľa Vyhlášky č. 456/2012 MŠVVaŠ o centrálnom registri 
evidencie publikačnej činnosti a centrálnom registri evidencie umeleckej činnosti  –  pri všetkých 
kolektívnych prácach uviesť podiel uchádzača v percentách.) 
 
2.1. Monografia (kategória AAA) - počet: 1 (12 AH) 

2.2. Pôvodné vedecké práce v zahraničných a domácich karentovaných (CC) časopisoch (kategória ADC a 
ADD) - počet: 7 

z toho ako 1. autor - počet: 3 
2.3. Pôvodné vedecké práce v zahraničných a domácich časopisoch registrovaných v databázach Web of 

Science alebo SCOPUS (kategória ADM a ADN) - počet: 3 
2.4. Pôvodné vedecké práce v ostatných zahraničných a domácich časopisoch (kategória ADE a ADF) - 

počet: 2 
2.5. Pôvodné vedecké práce v zahraničných a domácich recenzovaných nekonferenčných zborníkoch, 

monografiách (kategória AEC a AED) - počet: 2 
2.6. Publikované pozvané príspevky v zborníkoch zo zahraničných a domácich vedeckých konferencií 

(v zozname uvádzať aj ISBN) (kategória AFA a AFB): 
vo svetovom jazykux/ - počet: 0   z toho s ISBN - počet: 0 
v národnom jazyku - počet: 0   z toho s ISBN - počet: 0 

2.7. Publikované príspevky v zborníkoch zo zahraničných a domácich vedeckých konferencií (v zozname 
uvádzať aj ISBN) (kategória AFC a AFD): 

vo svetovom jazykux/ - počet:  28   z toho s ISBN - počet: 28 
v národnom jazyku - počet: 0   z toho s ISBN - počet: 0 

2.8. Patentové prihlášky, prihlášky úžitkových vzorov, prihlášky ochranných známok a pod. (kategória 
AGJ) - počet: 2 

2.9. Abstrakty vedeckých prác v zahraničných a domácich karentovaných časopisoch a časopisoch 
registrovaných v databázach Web of Science alebo SCOPUS (kategória AEG, AEH a AEM, AEN) - 
počet: 0 

2.10. Abstrakty pozvaných a ostatných príspevkov zo zahraničných a domácich vedeckých konferencií, 
ktoré vyšli v konferenčnom zborníku (v zozname uvádzať aj ISBN) (kategória AFE, AFF a AFG, AFH) - 
počet: 6 

vo svetovom jazykux/ - počet: 6   z toho s ISBN - počet: 0 
v národnom jazyku - počet: 0   z toho s ISBN - počet: 0 

2.11. Postery zo zahraničných a domácich vedeckých konferencií (kategória AFK a AFL) - počet: 
z toho:   – zahraničnýchxxx/ - počet: 0 – domácich - počet: 0 

2.12. Monografie a kapitoly v monografiáchxx/ (kategória AAA, AAB, ABA, ABB, ABC, ABD): 
vo svetovom jazykux/ - počet AH: 12 AH 
v národnom jazyku - počet AH: 0 

2.13. Prednášky na zahraničných vedeckých podujatiachxxx (v zozname vyznačte osobne prednesené) 
– počet:  

z toho:  - osobne prednesené pozvané prednášky - počet: 0 
- osobne prednesené prihlásené prednášky - počet: 6 

2.14. Prednášky na domácich vedeckých podujatiach (v zozname vyznačte osobne prednesené) – 
počet: 
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z toho osobne prednesené - počet: 4 

2.15. Získané finančné prostriedky v € (uvádza iba zodpovedný riešiteľ): 
Granty: 
‒ VEGA: 0 
‒ APVV: 

1. APVV - Dunajská stratégia: Plne centralizované riadenie vozidla (15 000 EUR, r. 2020-
2022) 

‒ ŠPVaV: 
‒ Iné (napr. aplikovaný výskum MŠVVaŠ SR, finančný príspevok MŠVVaŠ SR na medzinárodné 

projekty a pod.): 
1. Program na podporu excelentných tímov mladých výskumníkov #1: Diagnostika 

srdcových chorôb v reálnom čase pomocou neurónových sietí (2 000 EUR r. 2019-
2020) 

2. Program na podporu excelentných tímov mladých výskumníkov #2: Ekonomicky 
Efektívne Riadenie Energeticky Náročných Chemicko-Technologických Procesov 
(5 000 EUR, r. 2018-2019) 

3. Mladý výskumník #1: Pokročilé Optimálne a Bezpečné Riadenie Energeticky 
Náročných Chemicko-Technologických Procesov (1000 EUR r. 2017) 

4. Mladý výskumník #2: Pokročilé prediktívne riadenie energeticky náročných 
chemicko-technologických procesov (1000 EUR, r. 2016) 

5. Štátne programy: STU ako líder Digitálnej koalície, zodpovedný riešiteľ za FCHPT, 
(42 000 EUR, r. 2019) 

Mimorozpočtové zdroje: 
‒ medzinárodné projekty: 

1. EIT Manufacturing: Interaktívna výroba @ školy (16 000 EUR, r. 2020-2022) 
‒ ZoD: 

2.16. Citácie (počty): 
‒ SCI: 111 (podľa WOS bez autocitácií, len časopisecké citácie) 
‒ knižné: 0 
‒ iné: 46 (podľa WOS bez autocitácií) 

(Zoznam citácií sa spracováva podľa Vyhlášky č. 456/2012 MŠVVaŠ o centrálnom registri evidencie 
publikačnej činnosti a centrálnom registri evidencie umeleckej činnosti.) 
 
 
Dátum: 24.2.2022 
 
 
 
 
...............................................................    ...................................................... 
prof. Ing. Michal Kvasnica, PhD.      podpis uchádzača 
riaditeľ 
Ústav informatizácie, automatizácie a matematiky 
 
 
 
 
x/ Za svetový jazyk sa považuje angličtina, nemčina, francúzština, španielčina, ruština 
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xx/ Pre monografiu platí rozsah minimálne 3 AH, pre kapitolu v monografii najmenej 1AH (1 AH=20 

normalizovaných strán, 1 normalizovaná strana=1800 znakov) 
 
xxx/ ČR sa považuje za zahraničie od 1.1.1993 
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Minimálne kritériá na získanie titulu docent a titulu profesor  

na Slovenskej technickej univerzite v Bratislave  

Odbor habilitačného a inauguračného konania:  Automatizácia 

 

Schválené vo VR STU 22. 02. 2021  

   

Minimálne povinné požiadavky Požadované minimálne hodnoty  Skutočné  

Prof.  Doc.   

I. Vzdelávacia činnosť a tvorba študijných 

materiálov  

Vzdelávacia činnosť v rozsahu: 

Vysokoškolská učebnica  

 alebo  

učebný text, skriptá (uvádza sa autorský podiel 

uchádzača): 

Záverečné práce obhájené pod vedením uchádzača: 

  

3 roky po doc.  

1 (3 AH) 

 

2x (3 AH) 

 

 

15 

  

3 roky po PhD.   

 - 

 

1 (3 AH) 

 

 

8 

 

4,5r po PhD. 

- 

 

1 (5 AH) 

 

 

14 

II. Vedeckovýskumná alebo tvorivá umelecká 
aktivita*) 

Výstupy v kategóriách A+, A, A- a B  
z toho  

výstupy v kategóriách A+ a A: 

 

40 (10) 

 

6 (3) 

 

20 (5) 

 

3 (2) 

 

30 (17)  

 

A+: 8 (8) 

III: Ohlasy na publikačnú alebo umeleckú aktivitu*)  

Ohlasy spolu  
z toho:  

Ohlasy registrované vo WoS alebo SCOPUS: 

  

40 (12) 

 

20 (10)   

 

20 (8) 

 

10 (3) 

Scopus: 281 (222) 

Google Scholar: 444 

(371) 

WOS - SCIe: 111 (103) 

IV. Vedecká škola  

Výchova doktorandov:  

(skončený/po dizertačnej skúške): 

Účastník/vedúci výskumného alebo umeleckého 

projektu:   

  

2  

1/1 

3/1 

  

- 

- 

2/0  

 

 

0/2 

10/6  

V. Doplňujúce kritériá**)    

*) V zátvorke uviesť počty za posledných 5 rokov.   
**) Doplňujúce kritériá určia vedecké rady fakúlt ohľadom na špecifiká odboru HaI konania. 

 

Kategorizácia výstupov: 

A+ 
publikácia v časopise Q1 alebo Q2 (WoS, alebo SCOPUS), monografia alebo kapitola v MRV, publikácie vo WoS 

alebo SCOPUS1), medzinárodný patent 

A 

publikácia v časopise Q3 alebo Q43), ostatné publikácie vo WoS alebo SCOPUS2), publikačný výstup zo svetového 

kongresu (vedecká práca v recenzovanom zborníku svetového kongresu registrovanom v databáze WoS alebo 

SCOPUS, vydanom celosvetovo uznávanými inštitúciami IFAC, IFIP, IEEE, ACM, IET, SPIE, IACM, ECCOMAS), vedecká 

monografia alebo kapitola v monografii vo svetovom jazyku vydaná v zahraničnom vydavateľstve nezaradená v A+ 

A- 
ostatné publikácie vo WoS alebo SCOPUS, vedecká monografia alebo kapitola v monografii vo svetovom jazyku 

vydaná v domácom vydavateľstve, národný patent 

B ostatné recenzované publikácie v časopisoch alebo v zborníkoch z medzinárodnej konferencie, úžitkový vzor 

Akceptuje sa zaradenie časopisu do kvartilov podľa WoS alebo SCOPUS. 
MRV - medzinárodné renomované vydavateľstvo (zoznam STU)  
1) aspoň 10 citácií (bez autocitácií) vo WoS alebo SCOPUS 
2) aspoň 5 citácií (bez autocitácií) vo WoS alebo SCOPUS 
3) časopis Q4 (Wos alebo SCOPUS) s IF > 0,4  
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V. Doplňujúce kritériá 

Požadované minimálne hodnoty 

- Prof.: plniť na 75% 

- Doc.: Plniť na 50% 

- Skutočnosť: 68% (11/16) 

 

 Splnené 

Publikácie v domácich a zahraničných vedeckých časopisoch x 

Garant študijného odboru alebo programu  

Členstvo vo vedeckej rade fakulty, univerzity alebo výskumného ústavu  

Prednáškové pobyty v zahraničí x 

Členstvo v celoštátnej profesijnej organizácii  

Členstvo v medzinárodnej profesijnej organizácii x 

Členstvo v komisiách pre štátne skúšky na III. stupni štúdia  

Prednášky na domácich vedeckých konferenciách x 

Prednášky na zahraničných vedeckých konferenciách x 

Členstvo v redakčnej rade časopisu  

Posudzovateľ projektov z grantových agentúr x 

Posudzovateľ článkov v časopisoch, dizertačných a habilitačných prác x 

Vedenie prác ŠVOČ x 

Tvorba študijných pomôcok x 

Expertízne posudky v odbore x 

Ostatné aktivity a ocenenia relevantné pre odbor x 

 



Profesijný životopis 

Meno a priezvisko, rodné priezvisko, 
akademický titul, vedecko-pedagogický 
titul, umelecko-pedagogický titul, vedecká 
hodnosť 

Martin Klaučo
vedecký kvalifikačný stupeň IIa (2020),  
PhD. (2017), Ing. (2013), MSc. (2012)

Dátum a miesto narodenia 5.3.1989, Bratislava
Vysokoškolské vzdelanie a ďalší 
akademický rast

2022 – schválený člen PhD komisií na FEI 
STU v BA v programe Mechatronika
2020 – vedecký kvalifikačný stupeň IIa
2017 - PhD. v odbore Riadenie procesov 
Fakulta Chemickej a Potravinárskej 
Technológie, STU v BA
2013 - PhD. v odbore Automatizácia, 
informatizácia a manažment v chémii 
a potravinárstve Fakulta Chemickej 
a Potravinárskej Technológie, STU v BA
2012 - MSc. v odbore elektrotechnika, 
DTU Elektro, Dánska Technická Univerzita,
Lyngby

Ďalšie vzdelávanie 2015/09 – 2016/05 – Vedecko-výskumný 
pobyt na University of California, Berkeley
2017/10 - Pozvaná prednáška na KU Leuven 

Priebeh zamestnaní 2020 – doteraz: Vedúci Oddelenia 
informatizácie a riadenia procesov, FCHPT,
STU v BA
2019 – doteraz: Konzultant v oblasti 
prediktívneho riadenia, Porsche Engineering
Services, Praha, Česko
2017 – doteraz: Vedecký pracovník na 
Ústave informatizácie, automatizácie 
a matematiky, FCHPT, STU v BA
2013 – 2017: Študent denného PhD štúdia 
na Ústave informatizácie, automatizácie 
a matematiky, FCHPT, STU v BA
2012 – 2013: Projektový inžinier, Schneider 
Electric, Bratislava

Priebeh pedagogickej činnosti
(pracovisko/predmety)

Všetky pedagogické aktivity boli 
realizované na FCHPT, STU v BA:
 Laboratórne cvičenie z riadenia 

procesov / 2013/2014, 2016/2017, 
2017/2018

 Optimalizácia / 2013/2014, 2014/2015, 
2016/2017, 2017/2018, 2018/2019

 Optimalizácia procesov a výrob / 
2014/2015, 2015/2016, 2016/2017, 
2017/2018, 2018/2019, 2020/2021

 Prediktívne riadenie / 2013/2014, 



2014/2015, 2018/2019, 2019/2020, 
2020/2021, 2021/2022

 Prezentačné zručnosti II / 2021/2022
 Programovanie I / 2014/2015
 Programovanie webových aplikácií II / 

2021/2022
 Projekt riadenia procesov / 2018/2019, 

2020/2021
 Riadenie procesov / 2017/2018
 Teória automatického riadenia I / 

2014/2015, 2016/2017, 2019/2020, 
2021/2022

 Teória automatického riadenia II / 
2018/2019, 2019/2020 

 Úvod do riadenia procesov / 2017/2018, 
2018/2019, 2019/2020, 2020/2021

Odborné alebo umelecké zameranie
Riadenie procesov, automatizácia, 
kybernetika

Publikačná činnosť vrátane rozsahu 
(autorské hárky) a kategórie evidencie 
(napr. AAB,...) podľa vyhlášky MŠVVaŠ 
SR č. 456/2012 Z. z.
1. monografia
2. učebnica 
3. skriptá 

 AAA - Vedecké monografie vydané
v zahraničných vydavateľstvách, Počet: 1

 ADC - Pôvodné vedecké práce v 
zahraničných a domácich karentovaných 
(CC) časopisoch kategórie ADC a ADD, 
Počet: 7

 ADF - Pôvodné vedecké práce v 
ostatných zahraničných a domácich 
časopisoch kategórie ADE, ADF, Počet: 
2

 ADM - Pôvodné vedecké práce v 
ostatných zahraničných a domácich 
časopisoch kategórie ADM, Počet: 1

 ADN - Vedecké práce v domácich 
časopisoch registrovaných v databázach 
Web of Science alebo SCOPUS, Počet: 2

 AEC - Vedecké práce v 
zahraničných recenzovaných vedeckých 
zborníkoch, monografiách, Počet: 2

 AFC - Publikované príspevky na 
zahraničných vedeckých konferenciách , 
Počet: 17

 AFD - Publikované príspevky na 
domácich vedeckých konferenciách , 
Počet: 11

 AFG - Abstrakty príspevkov zo 
zahraničných vedeckých konferencií, 
Počet: 4

 AFH - Abstrakty príspevkov z 
domácich vedeckých konferencií, Počet: 
2

 AGJ - Úžitkové vzory, Počet: 2



 BCI - Elektronický učebný text: Počet: 1 
(v tlači 03/2022)

Ohlasy na vedeckú / umeleckú prácu Citácie WOS SCIe (bez autocitácií)/H-
index: 111/9
Citácie podľa Scopus (bez autocitácií)/H-
index: 221/10
Citácie podľa Google Scholar/H-index: 
444/12

Počet doktorandov:
školených
ukončených
(neplatí pre habilitačné konanie)

Školiteľ 2 doktorandov po dizertačnej 
skúške (Ing. M. Furka, Ing. K. Kiš)

Ďalšie vedecko-výskumné aktivity - Predseda národného organizačného 
výboru konferencie IEEE 23rd 
International Conference on Process 
Control (https://www.process-
control.sk/) 

- Podpredseda národného organizačného 
výboru konferencie 7th IFAC 
Conference on Nonlinear Model 
Predictive Control 2021 
(https://www.nmpc2021.org/) 

- Podpredseda Československej odbornej 
skupiny společnosti Control Systems 
(https://ieee.cz/) 

- Cena za vedeckú a odbornú literatúru za
rok 2019 v kategórií technické vedy 
a vedy o Zemi a vesmíre (Literárny 
fond)

Kontaktná adresa martin.klauco@stuba.sk

Ústav informatizácie, automatizácie 
a matematiky
FCHPT STU v Bratislave
Radlinského 9, 81237 Bratislava

V Bratislave dňa 24.2.2022

Podpis 
uchádzača

mailto:martin.klauco@stuba.sk
https://ieee.cz/
https://www.nmpc2021.org/
https://www.process-control.sk/
https://www.process-control.sk/
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Prehľad pedagogickej činnosti 
1 Vybrané kapitoly z prednášok 

Predmet Obdobie Počet semestrov 
Počet hodín za 

týždeň 

Počet prednášok 

za semester 

Optimalizácia 2018/2019 1 2 6 

Optimalizácia 

procesov a výrob 

2018/2019 

- 

2020/2021 

3 2 1 

Prediktívne 

riadenie 

2018/2019 

- 

2020/2021 

3 1 5 

Riadenie procesov 2017/2018 1 2 6 

Teória 

automatického 

riadenia I 

2018/2019 

a  

2021/2022 

2 2 1 

Teória 

automatického 

riadenia II 

2019/2020 1 2 1 

Úvod do riadenia 

procesov* 

2018/2019 

- 

2021/2022 

4 1 11 

* Uchádzač o habilitačné konanie je jediným autorom elektronického učebného textu v rozsahu 150 

strán. 

2 Semináre, cvičenia, laboratórne cvičenia 

Predmet Obdobie Počet semestrov Počet hodín za týždeň 

Laboratórne cvičenie z 

riadenia procesov 

2013/2014 

- 

2017/2018 

5 2 

Optimalizácia 

2013/2014 

- 

2018/2019 

6 2 

Optimalizácia procesov 

a výrob 

2014/2015 

- 
7 2 
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2020/2021 

Prediktívne riadenie 

2013/2014 

- 

2021/2022 

9 2 

Prezentačné zručnosti 

II 
2021/2022 1 2 

Programovanie I 2014/2015 1 2 

Projekt riadenia 

procesov 

2018/2019 

- 

2020/2021 

3 3 

Teória automatického 

riadenia I 

2014/2015, 2016/2017, 

2019/2020, 2021/2022 
4 3 

Teória automatického 

riadenia II 

2018/2019 

- 

2019/2020 

2 2 

Úvod do riadenia 

procesov 
2017/2018 1 1 

3 Vedenie študentov 

3.1 Doktorandi 

Obdobie Študent Názov práce 

do 2023 Matúš Furka 
Senzorické siete s pokročilými bezpečnostnými a 

anonymizačnými vlastnosťami 

do 2023 Karol Kiš Procesné riadenie s využitím strojového učenia 

 

3.2 Diplomanti 

Vedenie záverečných diplomových prác - počet: 8 z toho 7 v anglickom jazyku 

Obdobie Študent Názov práce 

2021 Michal Gubrický 

Application of Mixed-Integer Optimization in Generation of 

Optimal Timetables 

(práca napísaná aj obhájená v angličtine) 

2021 Martin Bachorík 

Synthesis of a Digital Twin of a Chemical Reactor with 

Machine Learning  

(práca napísaná aj obhájená v angličtine) 
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2021 Daniel Ondra 

Development of Responsive Web-based System for Course 

Scheduling  

(práca napísaná aj obhájená v angličtine) 

2020 Alexey Morozov 
Nonlinear Predictive Control of Rotary Inverted Pendulum 

(práca napísaná aj obhájená v angličtine) 

2019 Karol Kiš 

Machine Learning Approaches Applied to Generation of 

Explicit Control Laws 

(práca napísaná aj obhájená v angličtine) 

2019 Matúš Furka 

Development of Control Algorithms for Rotational Inverted 

Pendulum  

(práca napísaná aj obhájená v angličtine) 

2019 Rudolf Hronec Riadenie polohy objektu v prúde vzduchu 

2018 Juraj Kukla 
Optimal Control of Industrial Storage Tanks  

(práca napísaná aj obhájená v angličtine) 

Vedenie záverečných diplomových prác ako konzultant - počet: 2 

Obdobie Študent Názov práce 

2017 Natália Mikušová 

Tvorba balíka nástrojov pre automatizáciu a riadenie v jazyku 

Julia 

(školiteľ prof. Ing. M. Fikar, DrSc.) 

2014 Matej Štefánik 

Modelling and Controlling of the Laboratory Distallation 

Column  

(práca napísaná aj obhájená v angličtine, školiteľ 

prof. Ing. M. Fikar, DrSc.) 

 

3.3 Bakalári 

Vedenie záverečných bakalárskych prác - počet: 6 

Obdobie Študent Názov práce 

2021 Patrik Valábek Bezdotykové ovládanie zariadení gestami rúk 

2021 Jozef Vargan Monitorovanie kvality ovzdušia v miestnostiach 

2020 Jakub Puk 
Modelovanie a riadenie chemických reaktorov s premenlivou 

rýchlosťou reakcie 

2020 Tomáš Turčan Modelovanie a riadenie fermentačného reaktora 

2019 Michal Gubrický Riadenie kmitavých systémov 
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2019 Matej Hatvanyi Viacrozmerné riadenie chemického reaktora 

 

Dátum: 1.3.2022 
 
 
 
 
...............................................................    ...................................................... 
doc. Ing. Milena Reháková, PhD.     podpis uchádzača 
prodekanka pre denné a externé bakalárske štúdium,  
inžinierske a doktorandské štúdium, ďalšie formy  
vzdelávania, sociálnu starostlivosť o študentov 
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Zoznam publikácií 
Celkový počet: 51 + 1 aktuálne prijatá 

Osobne prednesené prezentácie: 10 v anglickom jazyku z toho 6 na zahraničných konferenciách 

AAA, Vedecké monografie vydané v zahraničných vydavateľstvách 
1. Klaučo, M. [75%] – Kvasnica, M. [25%]: MPC-Based Reference Governors, Editor(i): M. J. 

Grimble, A. Ferrara, Springer, 2019. 

ADC, Vedecké práce v zahraničných karentovaných časopisoch 
1. Oravec, J. [55%] – Klaučo, M. [45%]: Real-Time Tunable Approximated Explicit MPC, Automatica, 

ISSN: 0005-1098, oficiálne prijatá publikácia dňa 24.2.2022, 

2. Klaučo, M. [40%] – Kalúz, M. [20%] – Kvasnica, M. [40%]: Machine learning-based warm starting 

of active set methods in embedded model predictive control. Engineering Applications of 

Artificial Intelligence, zv. 77, str. 1–8, 2019. 

3. Kvasnica, M. [70%] – Bakaráč, P. [10%] – Klaučo, M. [20%]: Complexity reduction in explicit MPC: 

A reachability approach. Systems & Control Letters, zv. 124, str. 19–26, 2019. 

4. Holaza, J. [45%] – Klaučo, M. [15%] – Drgoňa, J. [5%] – Oravec, J. [15%] – Kvasnica, M. [15%] – 

Fikar, M. [5%]: MPC-Based Reference Governor Control of a Continuous Stirred-Tank Reactor. 

Computers & Chemical Engineering, zv. 108, str. 289–299, 2018. 

5. Klaučo, M. [50%] – Kvasnica, M. [50%]: Control of a boiler-turbine unit using MPC-based 

reference governors. Applied Thermal Engineering, zv. 110, str. 1437–1447, 2017. 

6. Drgoňa, J. [32%] – Klaučo, M. [32%] – Janeček, F. [5%] – Kvasnica, M. [31%]: Optimal control of a 

laboratory binary distillation column via regionless explicit MPC. Computers & Chemical 

Engineering, zv. 96, str. 139–148, 2017. 

7. Klaučo, M. [40%] – Kalúz, M. [40%] – Kvasnica, M. [20%]: Real-time implementation of an 

explicit MPC-based reference governor for control of a magnetic levitation system. Control 

Engineering Practice, č. 60, str. 99–105, 2017. 

8. Oravec, J. [30%] – Klaučo, M. [30%] – Kvasnica, M. [30%] – Löfberg, J. [10%]: Computationally 

Tractable Formulations for Optimal Path Planning with Interception of Targets’ Neighborhoods. 

Journal of Guidance, Control, and Dynamics, č. 5, zv. 40, str. 1221–1230, 2017. 

ADF, Vedecké práce v ostatných domácich časopisoch 

1. Furka, M. [80%] – Klaučo, M. [10%] – Kvasnica, M. [10%]: Stabilization of Furuta Pendulum using 

Nonlinear MPC. Research Papers Faculty of Materials Science and Technology in Trnava, č. 45, 

zv. 27, str. 42–48, 2019. 

2. Klaučo, M. [60%] – Valo, R. [10%] – Drgoňa, J. [30%]: Reflux control of a laboratory distillation 

column via MPC-based reference governor. Acta Chimica Slovaca, č. 2, zv. 10, str. 139–143, 

2017. 
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ADM, Vedecké práce v zahraničných časopisoch registrovaných v 

databázach Web of Science alebo SCOPUS 
1. Klaučo, M. [50%] – Blažek, S. [10%] – Kvasnica, M. [40%]: An Optimal Path Planning Problem for 

Heterogeneous Multi-Vehicle Systems. International Journal of Applied Mathematics and 

Computer Science, č. 2, zv. 26, str. 297–308, 2016. 

ADN, Vedecké práce v domácich časopisoch registrovaných v databázach 

Web of Science alebo SCOPUS 
1. Kiš, K. [70%] – Klaučo, M. [30%]: Neural network based explicit MPC for chemical reactor 

control. Acta Chimica Slovaca, č. 2, zv. 12, str. 218–223, 2019. 

2. Klaučo, M. [60%] – Čirka, Ľ. [35%] – Kukla, J. [5%]: Non-linear model predictive control of 

conically shaped liquid storage tanks. Acta Chimica Slovaca, č. 2, zv. 11, str. 141–146, 2018. 

AEC, Vedecké práce v zahraničných recenzovaných vedeckých 

zborníkoch, monografiách 
1. Schirrer, A. [18%] – Haniš, T. [18%] – Klaučo, M. [18%] – Thormann, S. [18%] – Hromčík, M. [14%] 

– Jakubek, S. [14%]: Safety-extended Explicit MPC for Autonomous Truck Platooning on Varying 

Road Conditions. Editor(i): Rolf Findeisen, Sandra Hirche, Klaus Janschek, Martin Mönnigmann, V 

Preprints of the 21st IFAC World Congress (Virtual), Berlin, Germany, July 12-17, 2020, zv. 21, 

2020. 

2. Nehéz, M. [50%] – Bernát, D. [25%] – Klaučo, M. [25%]: Comparison of Algorithms for Near-

Optimal Dominating Sets Computation in Real-World Networks. Editor(i): B. Rachev, A. 

Smrikarov, V Proceedings of the 16th International Conference on Computer Systems and 

Technologies, Association for Computing Machinery (ACM), Dublin, Ireland, str. 199–206, 2015. 

AFC, Publikované príspevky na zahraničných vedeckých konferenciách 
1. Efremov, D. [45%] – Haniš, T. [45%] – Klaučo, M. [10%]: Haptic Driver Guidance for Lateral 

Driving Envelope Protection Using Model Predictive Control. V IEEE Intelligent Vehicles 

Symposium, IEEE Xplore, Las Vegas, NV, USA, USA, 2021. 

2. Kiš, K. [50%] – Klaučo, M. [40%] – Mészáros, A. [10%]: Neural Network Controllers in Chemical 

Technologies. V 2020 IEEE 15th International Conference of System of Systems Engineering, 

IEEE, str. 397–402, 2020. 

3. Efremov, D. [25%] – Klaučo, M. [25%] – Haniš, T. [25%] – Hromčík, M. [25%]: Driving Envelope 

Definition and Envelope Protection Using Model Predictive Control. V Proceedings of the 

American Control Conference, Denver, Colorado, USA, 2020. 

4. Lohr, Y. [40%] – Klaučo, M. [40%] – Fikar, M. [10%] – Mönnigmann, M. [10%]: Machine Learning 

Assisted Solutions of Mixed Integer MPC on Embedded Platforms. Editor(i): Rolf Findeisen, 

Sandra Hirche, Klaus Janschek, Martin Mönnigmann, V Preprints of the 21st IFAC World 

Congress (Virtual), Berlin, Germany, July 12-17, 2020, zv. 21, 2020. 

5. Kalúz, M. [30%] – Klaučo, M. [30%] – Čirka, Ľ. [30%] – Fikar, M. [10%]: Flexy2: A Portable 

Laboratory Device for Control Engineering Education. V 12th IFAC Symposium Advances in 

Control Education, str. 159–164, 2019. 
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6. Bakaráč, P. [30%] – Holaza, J. [25%] – Klaučo, M. [10%] – Kalúz, M. [5%] – Löfberg, J. [5%] – 

Kvasnica, M. [25%]: Explicit MPC based on Approximate Dynamic Programming. V European 

Control Conference 2018, Limassol, Cyprus, str. 1172–1177, 2018. 

7. Janeček, F. [25%] – Klaučo, M. [25%] – Kalúz, M. [25%] – Kvasnica, M. [25%]: OPTIPLAN: A 

Matlab Toolbox for Model Predictive Control with Obstacle Avoidance. V Preprints of the 20th 

IFAC World Congress, Toulouse, France, zv. 20, 2017. 

8. Holaza, J. [40%] – Klaučo, M. [30%] – Kvasnica, M. [30%]: Solution Techniques for Multi-Layer 

MPC-Based Control Strategies. V Preprints of the 20th IFAC World Congress, Toulouse, France, 

zv. 20, 2017. 

9. Jelemenský, M. [25%] – Klaučo, M. [25%] – Paulen, R. [25%] – Lauwers, J. [5%] – Logist, F. [5%] – 

Van Impe, J. [1%] – Fikar, M. [14%]: Time-Optimal Control and Parameter Estimation of 

Diafiltration Processes in the Presence of Membrane Fouling. V 11th IFAC Symposium on 

Dynamics and Control of Process Systems, including Biosystems, zv. 11, str. 242–247, 2016. 

10. Drgoňa, J. [30%] – Janeček, F. [25%] – Klaučo, M. [25%] – Kvasnica, M. [20%]: Regionless Explicit 

MPC of a Distillation Column. V European Control Conference 2016, Aalborg, Denmark, str. 

1568–1573, 2016. 

11. Oravec, J. [35%] – Klaučo, M. [30%] – Kvasnica, M. [30%] – Löfberg, J. [5%]: Optimal Vehicle 

Routing with Interception of Targets’ Neighbourhoods. V European Control Conference 2015, 

Linz, Austria, str. 2538–2543, 2015. 

12. Drgoňa, J. [34%] – Klaučo, M. [33%] – Kvasnica, M. [33%]: MPC-Based Reference Governors for 

Thermostatically Controlled Residential Buildings. V 54th IEEE Conference on Decision and 

Control, Osaka, Japan, zv. 54, 2015. 

13. Klaučo, M. [40%] – Blažek, S. [15%] – Kvasnica, M. [40%] – Fikar, M. [5%]: Mixed-Integer SOCP 

Formulation of the Path Planning Problem for Heterogeneous Multi-Vehicle Systems. V 

European Control Conference 2014, Strasbourg, France, str. 1474–1479, 2014. (osobne 

prednesené) 

14. Klaučo, M. [40%] – Drgoňa, J. [5%] – Kvasnica, M. [50%] – Di Cairano, S. [5%]: Building 

Temperature Control by Simple MPC-like Feedback Laws Learned from Closed-Loop Data. V 

Preprints of the 19th IFAC World Congress Cape Town (South Africa) August 24 - August 29, 

2014, str. 581–586, 2014. (osobne prednesené) 

15. Klaučo, M. [50%] – Kvasnica, M. [50%]: Explicit MPC Approach to PMV-Based Thermal Comfort 

Control. V 53rd IEEE Conference on Decision and Control, Los Angeles, California, USA, zv. 53, 

str. 4856–4861, 2014. (osobne prednesené) 

16. Drgoňa, J. [30%] – Kvasnica, M. [30%] – Klaučo, M. [30%] – Fikar, M. [10%]: Explicit Stochastic 

MPC Approach to Building Temperature Control. V IEEE Conference on Decision and Control, 

Florence, Italy, str. 6440–6445, 2013. (osobne prednesené) 

17. Klaučo, M. [80%] – Kvasnica, M. [20%]: Modeling of Networked Systems in Simulink. Editor(i): 

Ivan Taufer, Daniel Honc, Milan Javurek, V Proceedings of the 10th International Scientific - 

Technical Conference Process Control 2012, University of Pardubice, Kouty nad Desnou, Czech 

Republic, 2012. 
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AFD, Publikované príspevky na domácich vedeckých konferenciách 
1. Kiš, K. [50%] – Klaučo, M. [40%] – Kvasnica, M. [10%]: Explicit MPC in the form of Sparse Neural 

Networks. Editor(i): R. Paulen and M. Fikar, V Proceedings of the 23rd International Conference 

on Process Control, IEEE, Slovak University of Technology, str. 163–168, 2021. 

2. Furka, M. [50%] – Kiš, K. [30%] – Klaučo, M. [10%] – Kvasnica, M. [10%]: Usage of Homomorphic 

Encryption Algorithms in Process Control. Editor(i): R. Paulen and M. Fikar, V Proceedings of the 

23rd International Conference on Process Control, IEEE, Slovak University of Technology, str. 43–

48, 2021. 

3. Lohr, Y. [25%] – Klaučo, M. [25%] – Kalúz, M. [25%] – Mönnigmann, M. [25%]: Mimicking 

Predictive Control with Neural Networks in Domestic Heating Systems. Editor(i): M. Fikar and M. 

Kvasnica, V Proceedings of the 22nd International Conference on Process Control, Slovak 

Chemical Library, Štrbské Pleso, Slovakia, str. 19–24, 2019. 

4. Bakaráč, P. [40%] – Klaučo, M. [40%] – Fikar, M. [20%]: Comparison of Inverted Pendulum 

Stabilization with PID, LQ, and MPC Control. Editor(i): J. Cigánek, Š. Kozák, A. Kozáková, V 2018 

Cybernetics & Informatics (K&I), Slovak Chemical Library, Bratislava, Lazy pod Makytou, Slovakia, 

zv. 29, 2018. 

5. Ingole, D. [30%] – Drgoňa, J. [15%] – Kalúz, M. [15%] – Klaučo, M. [15%] – Bakošová, M. [10%] – 

Kvasnica, M. [15%]: Model Predictive Control of a Combined Electrolyzer-Fuel Cell Educational 

Pilot Plant. Editor(i): M. Fikar and M. Kvasnica, V Proceedings of the 21st International 

Conference on Process Control, Slovak Chemical Library, Štrbské Pleso, Slovakia, str. 147–154, 

2017. 

6. Janeček, F. [40%] – Klaučo, M. [30%] – Kvasnica, M. [30%]: Trajectory Planning and Following for 

UAVs with Nonlinear Dynamics. Editor(i): M. Fikar and M. Kvasnica, V Proceedings of the 21st 

International Conference on Process Control, Slovak Chemical Library, Štrbské Pleso, Slovakia, 

str. 333–338, 2017. 

7. Holaza, J. [34%] – Valo, R. [33%] – Klaučo, M. [33%]: A Novel Approach of Control Design of the 

pH in the Neutralization Reactor. Editor(i): M. Fikar and M. Kvasnica, V Proceedings of the 21st 

International Conference on Process Control, Slovak Chemical Library, Štrbské Pleso, Slovakia, 

str. 191–196, 2017. 

8. Kalúz, M. [35%] – Klaučo, M. [35%] – Kvasnica, M. [30%]: Real-Time Implementation of a 

Reference Governor on the Arduino Microcontroller. Editor(i): M. Fikar and M. Kvasnica, V 

Proceedings of the 20th International Conference on Process Control, Slovak Chemical Library, 

Štrbské Pleso, Slovakia, str. 350–356, 2015. (osobne prednesené) 

9. Drgoňa, J. [45%] – Klaučo, M. [35%] – Valo, R. [5%] – Bendžala, J. [5%] – Fikar, M. [10%]: Model 

Identification and Predictive Control of a Laboratory Binary Distillation Column. Editor(i): M. 

Fikar and M. Kvasnica, V Proceedings of the 20th International Conference on Process Control, 

Slovak Chemical Library, Štrbské Pleso, Slovakia, 2015. 

10. Klaučo, M. [60%] – Jelemenský, M. [10%] – Valo, R. [20%] – Fikar, M. [10%]: Identification and 

Control of a Laboratory Distillation Column. Editor(i): J. Cigánek, Š. Kozák, A. Kozáková, D. 

Rosinová, V Medzinárodná konferencia Kybernetika a Informatika '14, Nakladateľstvo STU v 

Bratislave, Oščadnica, zv. 27, 2014. 

11. Klaučo, M. [70%] – Poulsen, N. K. [10%] – Mirzaei, M. [10%] – Ishihara, N. [10%]: Frequency 

Weighted Model Predictive Control of Wind Turbine. Editor(i): Fikar, M., Kvasnica, M., V 
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Proceedings of the 19th International Conference on Process Control, Slovak University of 

Technology in Bratislava, Štrbské Pleso, Slovakia, str. 347–352, 2013. (osobne prednesené) 

AFG, Abstrakty príspevkov zo zahraničných vedeckých konferencií 
1. Furka, M. [40%] – Kiš, K. [35%] – Bakaráč, P. [10%] – Klaučo, M. [15%]: Nonlinear MPC Policy for 

Systems with Data Driven Identification. V Proceedings of the 7th IFAC Conference on Nonlinear 

Model Predictive Control, IFAC-PapersOnline, č. 54, 2021. 

2. Klaučo, M. [50%] – Kvasnica, M. [50%]: Parametric Optimization with the MPT Toolbox and its 

Applications in Optimal Control. V 30th European Conference on Operational Research, Dublin, 
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