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Prednasky (8 predmetov, 43 semestrov)

Prehlad pedagogickej praxe

Predmet Obdobie Pocet Pocet hodin za
semestrov tyzden
Projektovanie informacnych a riadiacich systémov 07/08 - 16/17 10 2
Informatizacia a priemyselné informacné systémy | 08/09 - 17/18 10 1
Informatizacia a priemyselné informacné systémy II 08/09 - 18/19 11 2
Prediktivne riadenie 09/10 - 19/20 11 2
Optimalizacia 14/15 - 20/21 7 2
Optimalizacia procesov a vyrob 14/15 - 20/21 7 2
Programovanie | 15/16 - 19/20 5 2
Programovanie |l 15/16 - 19/20 5 1

Seminare a laboratérne cvicenia (11 predmetov, 16 semestrov)

Predmet Obdobie Pocet Pocet hodin za
semestrov tyzden
Laboratorne cviCenia zo zakladov automatizacie 00/01 1 2
Fachpraktikum (ETH Zurich) 02/03 2 3
Nonlinear control (ETH Zurich) 03/04 - 04/05 2 2
Control systems (ETH Zurich) 03/04 1 2
Projektovanie informacnych a riadiacich systémov 07/08 - 08/09 2 3
Integrované riadenie v procesnom priemysle 07/08 1 2
Informatizacia a priemyselné informaéné systémy | 08/09 - 09/10 2 2
Optimalizacia 14/15 1 3
Programovanie | 15/16 - 18/19 1 2
Programovanie |l 15/16 - 18/19 1 3
Zaklady programovania v jazyku C 15/16 - 19/20 2 2
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Zavedenie novych predmetov a ich zabezpecenie Studijnymi materialmi (9)

Predmet Roénik Typ materialu
Projektovanie informacnych a riadiacich systémov 3.r. E-learningové prednéasky, cvi¢enia a
video prednasky
Informatizacia a priemyselné informacné systémy | 4.r. E-learningové prednasky a cvienia
Informatizacia a priemyselné informaéné systémy Il 5.r. E-learningové prednésky
Prediktivne riadenie 5.r. E-learningové prednésky
Optimalizacia 2.r/3.r | E-learningové prednasky a cvienia
Optimalizacia procesov a vyrob 5.r E-learningové prednasky a cvienia
Programovanie | 2.r E-learningové prednasky a cvienia
Programovanie |l 3.r E-learningové prednésky a cvienia
Z&klady programovania v jazyku C 2.r E-learningové prednésky a cvienia

Vedenie doktorandskych prac ako skolitel (8)

Obdobie Student Nazov prace Rok
ukonéenia
2012-2016 | Holaza, J. Fast and Memory-Efficient implementation of Model 2016
Predictive Control
2012-2016 | Takacs,B. Synthesis and Implementation of Model Predictive 2016
Control
2012-2017 | Drgofia, J. Prediktivne riadenie s modelom s aplikdciami v riadeni 2017

termalneho komfortu v budovach

2013-2017 | Klauco, M. Predictive Control of Complex Systems 2017
2014-2017 | Ingole, D. Real-time implementation of Embedded MPC on PLC 2017
2017- Bakarag, P. Prediktivne riadenie systémov s rychlou dynamikou

doteraz

2020- Fedorova, K. Distribuované a decentralizované optimalne riadenie

doteraz a strojové ucenie

2020- Kohut, R. Distribuované a decentralizované optimalne riadenie a

doteraz strojové ucenie
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Spoluvedenie doktorandskych prac ako Skolitel-Specialista (4)

Obdobie Student Nazov prace Skolitel
2007-2009 | Herceg, M. Real-Time Explicit Model Predictive Control of Processes Prof. M. Fikar
2011-2017 | Blazek, S. Implementéacia explicitného prediktivneho riadenia Prof. M. Fikar
2010- Rauova, . Robustné prediktivne riadenie hybridnych systémov Prof. M. Fikar
2010-2014 | Szics, A. Modelovanie a riadenie hybridnych systémov Prof. M. Fikar

Vedenie diplomantov (23)

Rok Student Nézov prace

2007 | Sukennikova, E. Toolbox pre testovanie programov v prostredi MATLAB

2008 | Bernova, G. Spracovanie udajov z vydaja motorovych paliv zariadenim
PetrocountSMS v Oktan a.s. KeZzmarok

2010 | Gibastikova, S. A Redesign of Stabilizing Conditions for Model Predictive Control

2010 | Rauova, I. Evaluation of Different Bilevel Optimization Algorithms with
Applications to Control

2010 | Szlcs, A. Software na automaticku viacnasobnu linearizéciu

2010 | Taraba, R. Systematic Method for Analysis of Performance Loss when Using
Simplified MPC Formulations

2011 | Chroustova, K. Implementacia riadenia na priemyselnom riadiacom systéme B&R X20

2011 | Grancova, J. Riadenie vodnych nadrzi pomocou riadiaceho systému FOXBORO

2011 | Smizikova, J. Riadenie tepelno-materialovej sustavy pomocou B&R X20

2012 | Drgonia, J. Efficient Modeling of Hybrid Systems

2012 | Holaza, J. Complexity Reduction of Explicit Model Predictive Control

2012 | Takacs, B. Geometric Approach to Approximation of Explicit MPC

2013 | Klauco, M. MPC-Based Reference Governors

2013 | Pacesa, J. Staticka a dynamicka optimalizacia sietovych systémov

2014 | Andokova, J. Regulacia kompresora na rekomprimovanie odplynov

2014 | Lubusky, K. Model parne;j siete 3,5 MPa v SLOVNAFT a.s.

2014 | Szabova, E. Prediktivne riadenie systému "guli¢ka na ploche"

2016 | Janecek, F. MPC pre autonémne vozidla s obchadzanim prekazok

2017 | Koniar, S. Podporné riadiace systémy na baze prediktivneho riadenia
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Rok Student Nazov prace

2018 | Valiauga, P. Prediktivne riadenie inverzného kyvadla

2020 | Abelova, T. Staticka a dynamicka optimalizacia virtualnych elektrarni
2020 | Fedorova, K. Decentralized Machine Learning and Optimization

2020 | Kohut, R. Rychle nelinearne prediktivne riadenie

Ocenené diplomové prace (2)

» Taraba, R.: cena Slovnaftu za najlepSiu diplomovu pracu roka 2010

* Rauova, l.: cenu Zvazu chemického a farmaceutického priemyslu za najlepSiu diplomovu pracu

inzinierskeho Studia v roku 2010

Vedenie bakalarskych prac (35)

Rok Student N&zov prace
2008 Dzurov, J. Univerzalne rozhranie Matlabu a SQL databazy
2008 Szabova, A. Vyuzitie XML-RPC v Matlabe
2008 Miklovitz, L. Prediktivne riadenie vybranych procesov
2008 Rauova, . Optimalne riadenie procesov uvadzané do praxe
2008 Hulata, T. Riadenie krizovatky pomocou Stateflowu
2008 Turayova, E. Prediktivne riadenie vybranych procesov
2008 Taraba, R. Diskrétne riadenie v prostredi Stateflow
2009 Mitterpach, B. Uvod do prediktivneho riadenia
2009 Chroustova, K. Riadenie LEGO robotov
2009 Grancova, J. Riadenie LEGO robotov
2009 Micenec, L. Modelovanie hybridnych systémov
2010 Holaza, J. Riadenie LEGO robotov
2010 Takacs, B. Riadenie LEGO robotov
2010 Drgonia, J. Uvod do prediktivneho riadenia
2012 Andokova, J. Modelovanie a optimalizacia sietového systému na dopravu kvapaliny
2012 Lubusky, K. Implementacia jednoduchych regulatorov na PLC
2014 Buckova, M. Prediktivne riadenie flexibilného dopravného pasa
2014 Janecek, F. Hierarchické riadenie skupiny vozidiel
2015 Bakarac, P. Optimalne riadenie Fresnelovej SoSovky
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Rok Student Nazov prace
2015 Bognar, M. Vyuzitie optimalizacie na zlepSenie dopravne;j situacie
2015 Hodurova, B. Tvorba Studijnych materialov pre predmet Optimalizacia v MOODLE
2015 Chocholak, F. Optimalizacia logistickych a dopravnych systémov
2015 Jakabsic, J. Implementacia optimalizacnych algoritmov v Javascripte
2015 Koniar, S. Prediktivne riadenie rektifikatnej kolony
2015 Mamarasulov, J. | Tvorba uzivatel'ského rozhrania pre inteligentné termostaty
2015 MikuSova, N. Pouzitie Support Vector Machine na klasifikaciu dat
2016 Hamerlik, E. Pouzitie Support Vector Machine na klasifikaciu dat
2017 Morozov, A. Roboticka optimalizacia
2017 Tkae, T. Prediktivne riadenie inteligentnych budov
2018 Fedorova, K. Roboticka optimalizacia
2018 Hrstka, S. Vyuzitie strojového u€enia a umelej inteligencie na odhad procesnych
veli¢in
2018 Kohut, R. Planovanie a sledovanie trajektorie pre robotické systémy
2020 Homolova, L. Digitalne dvoj¢a vymennika tepla
2020 Wadinger, M. Prediktivna datova analytika s vyuzitim strojového ucenia

Vedenie prac SVOC (16)

Rok Student Nazov prace Poradie
2008 | Rauova, I. Optimalne riadenie zasobnikov kvapaliny 1
2008 | Taraba, R. Riadenie robotov LEGO MINDSTORMS 2
2008 | Turayova, E. Prediktivne riadenie zasobnikov kvapaliny 3
2009 | Mitterpach, B. Konvexna optimalizacia a prediktivne riadenie s modelom 1
2009 | Grancova, J. Riadenie LEGO robotov
2009 | Chroustova, K. | Riadenie LEGO robotov
2011 | Drgona, J. RieSenie problémov celoCiselného programovania pomocou
metddy vetiev a hranic
2011 | Holaza, J. Explicit predictive control 1
2011 | Takacs, B. Explicitné prediktivne riadenie 2
2012 | Andokova, J. Modelovanie a optimalizacia sietového systému na dopravu 1
kvapaliny
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Rok Student Nazov prace Poradie
2012 | Pacesa, J. Optimaliz&cia sietovych systémov 2
2013 | Minarik, J. Efektivita modelovania hybridnych systémov 1
2014 | Janecek, F. Hierarchické riadenie skupiny vozidiel 2
2015 | MikuSova, N. Automatické rozpoznavanie statickych priestorovych gest
2015 | Janecek, F. Explicitné prediktivne riadenie destilacnej kolony 4
2015 | Koniar, S. Prediktivne riadenie rektifikacnej kolédny 1
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