Ro¢nik: 4. (odbor: Chem. inzinierstvo a riadenie procesov )

Semester: zimny

1. Matematicky opis linearnych spojitych systémov (LSS)

1.1 DR n-teho radu ; Prenosova funkcia - opakovanie
Stavova rovnica a jej rieSenie

1.2 Fourierova transformacia; Frekven¢ny prenos

1.3 Suvislosti medzi jednotlivymi formami matematického opisu LSS

2. Dynamické charakteristiky LSS

2.1.  Prechodové a impulzné prechodové charakteristiky - opakovanie

2.2.  Frekvencné charakteristiky LSS

2.3.  Odozva systému na vSeobecny vstupny signal

3. Vnutorné vlastnosti systémov

3.1.  Klasifikécia vnatornych vlastnosti LSS

3.2.  Stabilita LSS

3.3.  Frekven¢né kritéria stability
Michajlovovo-Leonhardovo kritérium; Nyquistovo kritérium

3.4  Stabilita systému s dopravnym oneskorenim

3.5  Bezpecnost v stabilite

4. Uzavrety regulany obvod (URO) a jeho syntéza

4.1  Pojem syntézy; Typy regulatorov

4.2 Kovalita regulécie; Integralne kritéria kvality

4.3  Navrh parametrov regulatora URO - Metdda korenov

5. Rozvetvené regula¢né obvody
Obvody s pomocnou akénou / pomocnou regulovanou veli¢inou
Obvod s kompenzaciou poruchy; Kaskaddova regulacia; Obvod
kompenzaciou dopravného oneskorenia; Pomerova regulacia

6. Diskrétne systémy (DS)

6.1.  Z-transformacia a matematicky opis DS
Diferencné rovnice a diskrétna stavova rovnica, Stupiiovy prenos

6.2.  Stabilita DS — Kritérium bilinearnej transformacie

6.3.  Diskrétny PID regulator

7. Riadenie vybranych procesov chemického a potravinarskeho priemyslu
(zasobniky kvapaliny; plaStovy vymennik tepla; rektifikacnd kolona;mieSany
prietokovy reaktor; biochemicky reaktor)
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