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Kvalita riadenia – kritéria v časovej oblasti 

 ty

t



Kvalita riadenia – maximálne   

         preregulovanie 

 ty

maxy  y

 0y

 
   

%100
0

0max
max 






yy

yy


t



Kvalita riadenia – maximálne   

         preregulovanie 

 ty

 
%100max

max 





y

y


maxy  y

 0y

maxy

t



Kvalita riadenia – čas maximálneho 

         preregulovania 

 ty

maxt

 0y

  max:
max

ytyｔt 

t



Kvalita riadenia – počet preregulovaní 
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Kvalita riadenia – čas regulácie 
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Kvalita riadenia – IAE vs. ISE 
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Kvalita riadenia – ITAE, ITSE, ISTSE 
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Kvalita riadenia – komplexné kritérium 
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